Chapitre 2 :

Contenu Distributeurs
Description Série Tailles nominales Page
DIN CETOP
Distributeurs a clapet D1SE 6 03 3
Valves directionnelles a tiroir coulissant
a commande directe
a commande électrique
Valve a 3 chambres, standard D1VW 6 03 7
Valve a 3 chambres, 8 W D1VW 6 03 12
Valve a 3 chambres,“Soft Shift* D1vVW 6 03 19
Valve a 5 chambres D1DW 6 03 25
Valve a 3/ 5 chambres, contrle de positionnement D1VW 6 03 30
D1DW
Valve a 3 chambres, standard D3W 10 05 35
Valve a 5 chambres D3DW 10 05 41
Valve a 3/5 chambres, contréle de positionnement D3W, 10 05 46
D3DW
a commande hydraulique D1VP 6 03 51
D3DP 10 05 55
D4P, 16 07 59
D9P, 25 08
D11P 32 10
a commande manuelle/mécanique D1VC, 6 03 67
D1VD
D1DL 6 03 71
D3DL 10 05 75
DAL, 16 07 79
DIL 25 08
a commande pilotée
a commande électrique D31DW 10 05 85
D41VW 16 07
D81VW, 25 08
D91VW
D111VW 32 10
Accessoires
Prises 93
Boite a bornes 94
Armatures lubrifiées 95
Kits d’étanchéité 96
Plans de pose 97
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Notes

D1SE.PM6.5MM
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Distributeurs 3/2

Caractéristiques

Série D1SE

Généralités

Le distributeur D1SE est une valve a clapet sans drain,
aux normes DIN NG06, CETOP 03 et NFPA D03, équi-
pée d’'un électro-aimant de commande étanche a la pres-
sion (électro-aimant a armature lubrifiée). La valve 3 voies
/ 2 positions permet soit de relier 'orifice A avec P, soit de
le décharger vers le réservoir. La position initiale (électro-
aimant non activé) est maintenue automatiquement grace
a un ressort de rappel. La position de commutation est
maintenue aussi longtemps que I'électro-aimant est sous

tension.

La cavité du clapet et son axe de commande ainsi que la
chambre de 'armature de I'électro-aimant communiquent
avec l'orifice T. La valve a clapet est congue de sorte
gu’aucune différence de section ne puisse générer un
effort axial (ouverture, fermeture). Le clapet, équilibré
hydrauliquement, peut donc étre actionné dans les deux
sens par 'électro-aimant ou son ressort de rappel.
L’appareil est entiecrement réalisé en acier, les piéces in-
ternes importantes pour le fonctionnement ont fait I'objet
d’un traitement thermique, le clapet et le siege ont une
finition rodée.

Caractéristiques

Générales
Construction

Taille nominale

Plan de pose
Position de montage

distributeur a clapets
DIN NG6 / CETOP 03 / NFPA D03

indifférente

DIN 24340 A6/ ISO 4401 / CETOP RP 121-H / NFPA D03

Température ambiante
Poids
Vis de fixation

-40°C ... + 80 °C, respecter le facteur de service admissible
0,8 kg
4, DIN 912 M5x30-12.9, couple de serrage 8,1 Nm + 10%; code BK 375

Hydrauliques
Fluide

Plage de température
Plage de viscosité

huile hydraulique suivant DIN 51524 / 51525
-25°Ca+70°C
4 & 1500 mm2/s (4 & 1500 cSt)

Pression de service PAetT 350 bar

Débit maxi 20 I/mn (voir courbe Ap/Q)

Degré de pollution admissible NAS 1638 classe 7-9, a atteindre avec f3,, > 75
Electriques

Facteur de service
Classe de protection
Température de surface

voir diagramme
IP 65 suivant DIN 40050 (avec connecteur monté)
env. 98 °C, a la température ambiante de 20 °C

Tensions (+ 10%)

Courant continu Code
12V K
24V J
98V u*
198 V G*

Temps de commutation (valeur de référence)
Activation

Coupure

Fréquence de commutation maxi

Type de raccordement

Puissance Courant
23,4 W 1,95 A
26,4 W 1,1 A
243 W 0,25 A
26,6 W 0,13 A

env. 50 ms
env. 60 ms

2000 commutations/heure
embase connecteur suivant DIN 43650, option avec connecteur AF/PG11,

équipé de redresseur.

D1SE.PM6.5MM

pour alimentation 110 V / 50 Hz et 220 V / 50 Hz, utiliser respectivement les électro-aimants 98 V= et 198 V= avec connecteur
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Distributeurs 3/2

Codification Série D1SE
Modele
Distributeur Valve a clapets Type Joint d’électro-aimant Indice de
fabrication
Taille Electro-aimant Modele Tension
DIN NGO06 a bain d’huile de I’électro-
CETOP 03 ainhant
NPPA D03
Code Description
P Connecteur suivant
DIN 43650
w AF/PG11
Embase, connecteur
non fourni
Code Tension
K 12 V=
Code Corps J 24 V=
*U 98 V=
A d‘ ‘G 198 V=
30 '/‘b
val ki a4l
P‘ ‘T * utiliser un redresseur en cas
A\ d’alimentation en courant alternatif.
S
8 | 7 |y gW
P17
Code Matiére
N NBR
Vv FPM

D1SE.PM6.5MM
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Distributeurs 3/2
Courbes / Dimensions Série D1SE

Dimensions
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D1SE.PM6.5MM
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Notes

D1VW-ST.PM6.5MM
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Caractéristiques

Distributeurs & commande directe

Série D1VW

Le D1VW est un distributeur a 3 chambres, 8 commande
électrique, tiroir 4 voies / 3 positions ou 4 voies / 2 posi-
tions. La commande est directe a l'aide d’électro-aimants
étanches a la pression avec tubes vissés.

Les bobines sont interchangeables entre elles courant
continu/courant continu et courant alternatif/courant al-
ternatif. Un changement courant continu - courant alter-
natif et vice-versa nécessite le remplacement de I'électro-
aimant complet. Attention, il n’est pas possible de chan-

ger une bobine 24V-30W par une 8W !

Caractéristiques

i

Générales

Construction

Taille nominale

Plan de pose

Position de montage

Température ambiante

Poids : valve avec 1 électro-aimant
valve avec 2 électro-aimants

Vis de fixation

valve directionnelle a tiroir coulissant
DIN NG6 / CETOP 03 / NFPA D03

DIN 24340 A6/ ISO 4401 / CETOP RP 121-H/ NFPA D03

indifférente, de préférence horizontale
-25 °C...+50 °C

1,5 kg

2,1 kg

4, DIN 912 M5x30-12.9, couple de serrage 8,1 Nm + 10%; code BK 375

Hydrauliques
Fluide

Plage de température
Plage de viscosité v

huile hydraulique suivant DIN 51524 / 51525

-25°C 4 +70 °C
2,8 & 400 mm?/s (2,8 & 400 cSt)

Facteur de service
Classe de protection

Pression de service P, AetB 350 bar

T standard : 105 bar Code «H»: 210 bar
Fuite : Ap = 50 bar; v = 35 mm?/s jusqu’a 10 ml/mn par point de passage, en fonction du tiroir
Débit maxi 80 I/mn
Degré de pollution admissible NAS 1638 classe 7-9, a atteindre avec B., > 75
Electriques

100% ED; ATTENTION : la bobine peut atteindre une température de 150 °C
IP 65 suivant DIN 40050 (avec connecteur monté)

Tensions (+ 10%) Maintien Appel

Courant continu Code Puissance Courant Puissance Courant
12V K 30W 25 A - -

24V J 30W 1,25 A - -

24V J 8 W 0,33 A - -

98V U 30W 0,31 A - -

198 V G 30W 0,15 A - -
Courant alternatif

110V 50 Hz / 120V/60 Hz Y 64 VA /59 VA 0,58 A/0,49 A | 231VA/240VA 21A/2,0A
220V 50 Hz / 240V 60 Hz T 68 VA / 62 VA 0,31 A/0,26 A | 231VA/240VA 1,06A/1,0A
Temps de commutation (pour 32 I/mn et 250 bar) Courant continu Courant alternatif
Activation / Coupure 32 ms /40 ms 13 ms /20 ms

Fréquence de coupure maxi
Type de raccordement

15000 commutations/heure

embase connecteur suivant DIN 43650, option avec connecteur AF/PG11,
boite a bornes avec extrémités de cables libres, option avec connecteur Brad Harrison.

Connecteur M12x1 (uniqguement pour 8 W)

D1VW-ST.PM6.5MM
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Codification

Distributeurs a commande directe
Serie D1VW

D

1

w

Distributeur

Taille
DIN NG 6
CETOP 3
NFPA D03

a 3 chambres

Code

Type de tiroir

10

11

14

15

16

21

22

76

78

3 positions
0 b

(XE b AT)
XEEEA]
(X=HEM]
(XEALT
XD

Electro-aimant Positionnement Joints
étanche |
a la pression,
tube d’électro-
aimant Code | Matiere
Distributeur Type de tiroir N NBR
v FPM
Code Modele Description
Al 1B 2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
B % Position initiale par ressort en position "b".
PUIT La commande donne la position "a".
3 positions de commutation.
c nn“ Position initiale par ressort en pol:lsition "(3“.
T La commande donne la position "a ou b".
! 2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
D" Position initiale par crantage en position "a" ou "b".
Position repos non déterminée.
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
E % Position initiale par ressort en po"sitlion "0".
La commande donne la position "a".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
F [m Position initiale par ressort en position "b".
La commande donne la position "0".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
H" Nj Position initiale par ressort en position "a".
La commande donne la position "b".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
K Nj Position initiale par ressort en position "0".
La commande donne la position "b".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
M N Position initiale par ressort en position "a".
La commande donne la position "0".

AKX AL
DABNEH I
[ELAR [T
HIRIRIRNEE
HEHIRNAN

20"

26"

30"

XL
EHE
X

D1VW-ST.PM6.5MM

) seulement pour tiroirs 20-26 et 30.

Les symboles suivants sont uniquement applicables aux tiroirs 8 et 9

2 positions de commutation (pour tiroirs 3 positions).
Position initiale par ressort en position "0".
La commande donne la position "b".

2 positions de commutation (pour tiroirs 3 positions).
Position initiale par ressort en position "a".
La commande donne la position "0".

2 positions de commutation (pour tiroirs 3 positions).
Position initiale par ressort en position "0".

La commande donne la position "a".

2 positions de commutation (pour tiroirs 3 positions).
Position initiale par ressort en position "b".
La commande donne la position "0".

" tiroirs pour positionnement B, D et H seulement.
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Distributeurs & commande directe

Codification Série D1VW
d Tﬁr}f |otn Variantes Accessoires Indice de
eai;‘;‘:‘tro' d’électro-aimants fabrication
Raccordement facultatif lors
de I'électro-aimant g
e la commande
Code Tension Code Description Code Description
électro-aimant stan- valve standard
K - sans . sans i
J ;i g_ dard sans variantes sans accessoires
3) - rotection Ex témoin lumineux et
v 9 98 V= E P 5 | raccordement sur
G 198 V= EExme I bornier dans boitier
tube d’électro-aimant b
H renforcé, B ede ase
Y 110V 50 Hz pression sur T rad narrison
210 bar 6 sur boitier
120 V 60 Hz 3 broches =1
8 W, description électro-aimant
T 220 V 50 Hz L |exacte et possibilités 5 broches =2
240V 60 Hz de commande électro-aimants
N _ _ voir page 2-13 qon | controle de fin de
Egjrrazlgr;ﬁg:szﬁp Stri]liser un "Soft shift', description course, oote A
) exacte et possibilités A :
connecteur avec redresseur S de corr?mande 490 | controle deA{',nge
et commander suivant voir page 2-19 course, cote
raccordement code W. option : 5 et 6
Veuillez commander sépa- T sans commande 56 combinés
rément le connecteur avec manuelle de secours controle de
redresseur protégé contre ontrole a
W | tes projections deau 66" | position initiale,
cété A
contréle de
80" | position initiale,
cété B
Code Description ") Description exacte et possibilités de
commande, voir page 2-32
c boite a bornes avec

extrémités de cables libres

p4 | M12x1 sans connecteur
uniquement pour 8 W

protection Ex
E classification dans

le prochain tableau
connecteur suivant

P DIN 43650
AF/PG11
w4 embase suivant
DIN 43 650,

sans connecteur

4 veuillez commander le connecteur
séparément

D’autres types de tiroirs, de modeles, de tensions, d’accessoires et de combinaisons sont disponibles uniquement
sur demande.

D1VW-ST.PM6.5MM
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Distributeurs a commande directe
Caractéristiques de débit Série D1VW

Le diagramme représente la perte de charge parpointde  Pour la lecture des valeurs dans le diagramme, il con-
passage en fonction du débit pour tous les tiroirs repré-  vient tout d’abord de rechercher dans le tableau le nu-

sentés. méro de courbe pour le tiroir sélectionné dans la position
souhaitée.
Position ,b“ Position ,a“ Position ,,0“
Tiroir P ->A B->T P->B A->T P->A P->B A->T B->T P->T A->B

1 4 1 4 1 - - - - - -
2 5 2 5 2 4 4 1 1 6 1
3 4 1 4 2 - - 8 - - -
4 4 2 4 2 - - 7 7 - 9
5 4 1 5 1 9 - - - - -
6 5 1 5 1 9 9 - - - 9
7 5 2 4 1 - 5 - 1 7 -
10 4 - 4 - - - - - - -
11 4 2 4 2 - - 10 10 - .
14 2 5 1 4 5 - 1 - 7 -
15 4 2 4 1 - - - 8 - -
16 5 1 4 1 - - 9 - - -
20 5 1 5 1 - - - - - -
26 6 - 6 - - - - - - -
30 5 1 5 1 - - - - - -
76 - 2 - - - - 3 - - -
78 - - - 2 - - - 3 - -

P->B A->T P ->A B->T P ->A P->B A->T B->T P->T A->B
8 2 2 2 2 - - - - 8 -

3 3 3 3 - - - - 9 -
Position «b» Position «a»

P->A P->B A->B P->B A->T
21 3 3 3 6 1

P->A B->T P ->A P->B A->B
22 6 1 3 3 3

Caractéristiques de débit

E'30 T 10\ T T T 2 8 T !

g : : : : : : : °
®

Bos| - I S L — 4 LS L As
5 i i i | ‘ i w s
8 0| - Ll I Ay s
2 \ \ \ \ \ \ | 2
o \ \ \ \ \

o \ \ \ | \ 1

Débit [I/min]

D1VW-ST.PM6.5MM
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Limites de commutation / dimensions

Distributeurs & commande directe
Série D1VW

Le diagramme ci-dessous indique les limites de commu-
tation pour les valves avec électro-aimants a courant con-
tinu. Pour les positionnements ,F* et ,M*, la valeur maxi-
male correspond a 70% des valeurs de courbes. Ces va-
leurs ont été définies pour une viscosité de 35 mm?/s sous

débit constant avec double passage. Lors de I'utilisation
des valves en simple passage, ces valeurs sont forte-
ment réduites. Pour éviter les débits dépassant la limite
de commutation de la valve, il est possible d’incorporer
un gicleur dans le canal P.

S 350 :
£ 1
1
E :
© 1
S 800 [~ T
° 7B, 78 26, 10
£ 250 o
200 f------- TEREEEERE
150 t------- 1
100 f-------d-----o--
50 f------- dommmeo-
0 10 20 30 40 50 60 70 80
i . Débit [I/min
Dimensions eoit [I/min]

Avec deux électro-aimants

|
=P 1©

 —

93

La face de raccordement destinée a recevoir la valve doit
satisfaire aux exigences suivantes :

Planéité : 0,01 mm sur 100 mm , maximum admissible
Rugosité : Rmax 6,3 um, maximum admissible
D1VW-ST.PM6.5MM

Avec 2 électro-aimants et boitier de raccordement

L

LT el
}ﬁu é 8
A =

212 ———— - 4>‘ 46 ‘t

1l

Modéle antidéflagrant suivant Eex me |1 T4

— 243 -

M20x1,5

I ] Ie

T T

T
b ol

lt——— 100 — =

108

Prévoir un espace libre de 15 mm au minimum pour reti-
rer le connecteur suivant DIN 43 650, AF.
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D1VW
Distributeurs a commande directe
Technique 8 W

= [

DESINA

D1VW_8Watt.PM6.5MM
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Caractéristiques

Distributeurs & commande directe
Série D1VW - 8W

Les distributeurs hydrauligues D1VW a commande di-
recte sont des valves a 4 voies 2 ou 3 positions haute
performance. Les valves sont prévues pour montage sur
bloc ou sur embase suivant plan de pose DIN 24340 A6.
Ces valves ont été congues pour des applications hy-
drauliques industrielles nécessitant un taux de cycles
élevé, une longue durée de vie, une grande efficacité et
une faible consommation en énergie.

Les applications typiques pour ces valves 8 W sont les
machines-outils, p. ex. lignes transfert avec de nombreu-
ses valves. Grace a la faible puissance consommée (<
0,5 A) ainsi qu’au raccordement par connecteur M12x1,
ces valves peuvent étre activées directement par sorties
automate ou bus de terrain.

Cette valve Parker répond a la technique d’installation
DESINA utilisée en machines-outils.

Caractéristiques

Mi

Générales

Construction

Taille nominale

Plan de pose

Position de montage

Température ambiante

Poids : valve avec 1 électro-aimant
valve avec 2 électro-aimants

Vis de fixation

valve directionnelle a tiroir coulissant

DIN NG6 / CETOP 03 / NFPA D03

DIN 24340 A6/ ISO 4401 / CETOP RP 121-H / NFPA D03

indifférente, de préférence horizontale

-25 °C...+50 °C

1,5 kg

2,1 kg

4, DIN 912 M5x30-12.9, couple de serrage 8,1 Nm + 10%; code BK 375

Hydrauliques
Fluide

Plage de température
Plage de viscosité v

huile hydraulique suivant DIN 51524 / 51525
-25°Ca+70°C
2,8 a 400 mm?/s (2,8 a 400 cSt)

Pression de service P, AetB 200 bar

T 105 bar
Fuite : Ap = 50 bar; v = 35 mm?/s jusqu’a 10 mil/mn par point de passage, en fonction du tiroir
Débit maxi 45 I/mn
Degré de pollution admissible NAS 1638 classe 7-9, & atteindre avec B, > 75
Electriques

Facteur de service
Classe de protection

100% ED; ATTENTION : la bobine peut atteindre une température de 70 °C
IP 65 suivant DIN 40050 (avec connecteur monté)

Tensions (= 10%)
Courant continu Code
24V J

Puissance Consommation de courant

8W 0,33A

Temps de commutation (a 25 I/mn et 100 bar)
Activation

Coupure

80-120 ms
35 -55 ms

Fréquence de commutation maxi
Type de raccordement

10.000 commutations/heure
embase connecteur suivant DIN 43650, option avec connecteur AF/PG11,
connecteur M12x1

D1VW_8Watt.PM6.5MM
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Codification

Distributeurs a commande directe
Série D1VW - 8W

D 1 V') w

Electro-aimant

Distributeur Taille stanch
DIN NG 6 a Iae :rr:;s?on
CETOP 3 tube d’électro-air’nant
NFPA D03

vissé

Distributeur
a 3 chambres

Code | Type de tiroir

Type de tiroir

1 XED T
2 | XIHHHI
3 | XL
4 | XTHHE- M
5| XA
6 | XIIEN ]
7 | DXHHHIED
s | [LIHEEIA
o | [HHEHX
10 | [ATAL AT
1| [XIHEE A
14| XTHEHI
15 | XL RG]
16 | D{IXIHEdL)
20 [%Eﬂﬁ]

26 | [Hhd

30 IXTHITT

Positionnement Joints
Code | Matiere
N NBR
v FPM
Code Modeéle Description
AL 1B 2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
B Position initiale par ressort en position "b".
PTTT La commande donne la position "a".
2 positions de commutation.
c Position initiale par ressort en position "0".
La commande donne la position "a ou b".
| 2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
D Position initiale par crantage en position "a" ou "b".
Position repos non déterminée.
2 positions de commutation (pour tiroirs & 3 positions).
Position initiale par ressort en position "0".
E .n La commande donne la position "a".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
H Nj} Position initiale par ressort en position "a".
La commande donne la position "b".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
K Nj Position initiale par ressort en position "0".
La commande donne la position "b".
Les symboles suivants sont uniquement applicables aux tiroirs 8 et 9
2 positions de commutation (pour tiroirs 3 positions).
E NIJ Position initiale par ressort en position "0".
La commande donne la position "b".
2 positions de commutation (pour tiroirs 3 positions).
K Position initiale par ressort en position "0".

La commande donne la position "a".

Tiroirs 20, 26 et 30 pour positionnement B, D et H seulement.

D1VW_8Watt.PM6.5MM
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Distributeurs & commande directe

Codification Série D1VW - 8W
d: ﬁgft;:tr:o Variantes Modeéle de Indice de
; d’électro-aimants valve fabrication
aimant Raccordement
de facultatif lors
I’électro-aimant de la commande
Code Tension Code Description Code Description
J 24V = L 8W sans valve standard
J5 |[diode anti-étincelle avec
lampe/diode
électroluminescente
créte de tension
maxi 50V.
uniguement associé a
un raccordement
I'électro-aimant D.
Code Description électro-aimant code
D2 | M12x1 sans connecteur
connecteur suivant
P DIN 43650
AF/PG11
embase suivant
w2 DIN 43 650,
sans connecteur

2) veuillez commander le connecteur séparément

Autres modeles de tiroir uniquement sur demande.

D1VW_8Watt.PM6.5MM
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Distributeurs a commande directe
Caractéristiques de débit Série D1VW - 8W

Le diagramme représente la perte de charge parpointde  Pour la lecture des valeurs dans le diagramme, il con-
passage en fonction du débit pour tous les tiroirs repré-  vient tout d’abord de rechercher dans le tableau le nu-

sentés. méro de courbe pour le tiroir sélectionné dans la position
souhaitée.
Position ,b* Position ,a“ Position ,,0*
Tiroir P->A B->T P->B A>T P->A P->B A>T B->T P->T A->B
1 3 1 3 1
2 2 1 2 1 2 2 1 1 2 1
3 5 1 5 1 1
4 4 1 4 1 1 1 8
5 4 2 5 2 7
6 2 4 2 4 7 7 7
7 6 1 4 2 2 1 4
10 6 5
1 6 2 6 2 8 8
14 4 2 6 1 2 - 1 4
15 5 1 5 1 - 1
16 5 2 4 2 7
20 5 3 5 3
26 6 6
30 3 1 3 1
P->B A->T P ->A B->T P ->A P->B A->T B->T P->T A->B
8 6 6 6 6 7
9 6 7 6 7 3

Caractéristiques de débit

N W W
R

)
e

Perte de charge [bar]

= N OO O

Débit [/min]

D1VW_8Watt.PM6.5MM
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Distributeurs & commande directe
Limites de commutation / Affectation des broches Série D1VW - 8W

Le diagramme ci-dessous indique les limites de commu-  Pour éviter les débits dépassant la limite de commuta-
tation pour les valves avec électro-aimants a courantcon-  tion de la valve, il est possible d’incorporer un gicleur
tinu. Ces valeurs ont été définies pour une viscosité de  dans le canal P.

35 mm?/s sous débit constant avec double passage. Lors

de l'utilisation des valves en simple passage, ces valeurs

sont fortement réduites.

Diagramme des limites de commutation

1,2,3,5,6,9,11,15,16,20D,30

200

150

100

Pression de travail [bar]

50

Débit [I/min]

Affectation des broches M12

standard Modéle DESINA
broches 1 et 2 reliées

1 = libre 4 10—

20—
2 = libre O

30 ’

H
3 = masse (0V
V) 11O Q QO |s ¥
4 ignal (24 V) =
= signa
‘ O 4 o
5 = terre 5
2 50—
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Distributeurs a commande directe
Dimensions Série D1VW - 8W

D1VW avec connecteur suivant DIN 43650

= — &p
[ . 1
|

‘<7 96—

SRR —
22

236

D1VW avec modéle M12x1

r-——— 139

72

22

U

- 45 —

236

A

D1VW avec modéle DESINA (JDLJ5)

/-
\

Q P4
165 ——l - 46—

La longueur totale ne dépend pas du modele d’électro-aimant mais uniquement du nombre d’électro-aimants.

22

La face de raccordement destinée a recevoir la valve doit  Prévoir un espace libre de 15 mm au minimum pour reti-

satisfaire aux exigences suivantes : rer le connecteur suivant DIN 43 650, AF.
Planéité : 0,01 mm sur 100 mm , maximum admissible  Prévoir un espace libre de 12 mm au minimum pour reti-
Rugosité : Rmax 6,3 um, maximum admissible rer le connecteur M12x1.

D1VW_8Watt.PM6.5MM
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Caractéristiques

Distributeurs & commande directe
Série D1VW "Soft Shift"

Le D1VW "Soft Shift" est un distributeur & 3 chambres, a
commande électrique, tiroir 4 voies / 3 positions ou 4 voies
/ 2 positions. La commande est directe a I'aide d’électro-
aimants étanche a la pression avec tubes vissés.

La commutation amortie de la valve est obtenue par le frei-
nage du noyau de I'électro-aimant au moyen d’un gicleur.

[
100%+

Accélération
Standard:100%
Standard:100%

Ca.25% | commutation amortie

||
>< 1 174
/| T 1l v/

@ I
h =
o
£
@
c
S
s Orifice d'ajustement
= Z
£ du temps de réponse
§
2
&
©
o

Commande par électro-aimant

Caractéristiques

Commande par ressort
Pour une commutation encore plus amortie, il est possi-
ble d’utiliser les tiroirs proportionnels 81 et 82.

\S

Générales

Construction

Taille nominale

Plan de pose

Position de montage

Température ambiante

Poids : valve avec 1 électro-aimant
valve avec 2 électro-aimants

Vis de fixation

valve directionnelle a tiroir coulissant

DIN NG6 / CETOP 03 / NFPA D03

DIN 24340 A6 / ISO 4401 / CETOP RP 121-H / NFPA D03

indifférente, de préférence horizontale

-25 °C...+50 °C

1,5 kg

2,1 kg

4, DIN 912 M5x30-12.9, couple de serrage 8,1 Nm + 10%; code BK 375

Hydrauliques

Fluide

Plage de température

Plage de viscosité v

Pression de service P, AetB
T

huile hydraulique suivant DIN 51524 / 51525
-25°Ca+70°C

2,8 & 400 mm?/s (2,8 & 400 cSt)

350 bar

standard : 105 bar Code «H»: 210 bar

Facteur de service
Classe de protection

Fuite : Ap = 50 bar; v = 35 mm?/s jusqu’a 10 ml/mn par point de passage, en fonction du tiroir
Débit maxi 80 I/mn

Degré de pollution admissible NAS 1638 classe 7-9, a atteindre avec B,, > 75
Electriques

100% ED; ATTENTION : la bobine peut atteindre une température de 150 °C
IP 65 suivant DIN 40050 (avec connecteur monté)

Type de raccordement

Tensions (+ 10%)

Courant continu Code Puissance Courant
12V K 30W/24 W 25A/2A
24V J 30W/24 W 1,5A/1A
Courant alternatif

(Attention : il s’agit d’'une bobine a courant continu, les caractéristiques ne concernent que la bobine)

110V 50 Hz / 120V/60 Hz Y 30 W 0,31A
220V 50 Hz / 240V 60 Hz T 30 W 0,15A
Temps de commutation (pour 32 I/mn et 250 bar) Commuté Coupé

Valve a 3 positions position neutre fermée 100 ms 250 ms

Valve a 3 positions position neutre ouverte 500 ms 450 ms

Valve a 2 positions 75 ms 60 ms

embase connecteur suivant DIN 43650, option avec connecteur AF/PG11,

boite a bornes avec extrémités de cables libres, au choix avec connecteur

Brad Harrison.

Un redresseur est nécessaire pour I'alimentation en courant alternatif. Le redresseur
est inclus dans la fourniture.

D1VW-Softschift. PM6.5MM
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Codification

Distributeurs a commande directe
Série D1VW "Soft Shift"

D

1 \')

w

Distributeur

Taille
DIN NG 6
CETOP 3
NFPA D03

Distributeur
a 3 chambres

Electro-aimant

étanche a la pression,
tube d’électro-aimant

vissé

Type de tiroir

Code | Type de tiroir
1 XEAE A
2 | XTHHHI
3 | XIHIREA]
4| XTHE ]
5 | XEALEHH])
s | XIHEN]
7| DIHHHIL
s | [HHdRBX
o | LHEHX
10 | [ADAL R
11| XTI AT
14 | DAHBEHI
15 | XER G
16 | XTKIh ]
21 m :ﬂH
22 | [BLARE M
81 |[KE bt
s2 | XTNIHE 1 H
20 [%H]b]]
26 | [Hhdld
30 XTHIL]]

Positionnement Joints
Code | Matiere
N NBR
v FPM
Code Modeéle Description
AL B 2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
B % Position initiale par ressort en position "b".
PTTT La commande donne la position "a".
2 positions de commutation.
c Position initiale par ressort en position “0".
La commande donne la position "a ou b".
nn 2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
D _ Position initiale par crantage en position "a" ou "b".
= = Position repos non déterminée.
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
Position initiale par ressort en position "0".
E .H La commande donne la position "a".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
F E% Position initiale par ressort en position "b".
La commande donne la position "0".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
H NIJ Position initiale par ressort en position "a".
La commande donne la position "b".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
K _ Position initiale par ressort en position "0".
Nj La commande donne la position "b".
2 positions de commutation (pour tiroirs & 3 positions).
M NIJ Position initiale par ressort en position "a".
La commande donne la position "0".
Les symboles suivants sont uniquement applicables aux tiroirs 8 et 9
nn 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
E _ Position initiale par ressort en position "0".
M = La commande donne la position "b".
E 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
Position initiale par ressort en position "a".
N La commande donne la position "0".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
K Position initiale par ressort en position "0".
M‘ La commande donne la position "a".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
M Position initiale par ressort en position "b".

Ao Toh

La commande donne la position "0".

Tiroirs 20, 26 et 30 pour positionnement B, D et H seulement.

D1VW-Softschift. PM6.5MM
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Distributeurs & commande directe
Série D1VW "Soft Shift"

Codification
S
Ter)sion Variantes "Soft Shift"  aAccessoires Indice de Taille
de I’électro- d’électro- avec fabrication de gicleur
almant Raccordement aimants glf(j,leur .
a I’électro- Ixe facultatif lors
aimant de la commande
) L e Diamétre
Code Tension Code Description Code Description Code de gicleur
électro-aimant
Sz san | qualvesanad | Ixgora  10mm
J 24 V= sans variantes
bobine a 4 Homologation CSA
Y2 110V.50Hz FY faible puissance
120V 60Hz (24 W) témoin lumineux et
T 220V 50Hz tube d’électro-aimant 5 bracc_:or%emert;t §tl'”
240V 60Hz ’ renforce, ornier dans boitier
ression de retour
2) avec redresseur dans padmise 210 bar Bra?jml-ll):rsr?son
la boite & bornes ou 4) ; ; 6 bornier dans boitier
dans le connecteur non disponible pour 3 broches =1
courant alternatif lectro-aimant
5 broches =2
électro-aimants

Code Description

c boite a bornes avec
extrémités de cables libres|

connecteur suivant
P DIN 43650
AF/PG11

% embase suivant
w DIN 43 650,
sans connecteur

3) non disponible pour courant alternatif
(code Y etT)

D’autres types de tiroirs, de modeles, de tensions, d’accessoires, de tailles de gicleurs et de combinaisons sont
disponibles uniquement sur demande.

D1VW-Softschift. PM6.5MM
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Distributeurs a commande directe
Caractéristiques de débit Série D1VW "Soft Shift"

Le diagramme représente la perte de charge par pointde  Pour la lecture des valeurs dans le diagramme, il con-
passage en fonction du débit pour tous les tiroirs repré-  vient tout d’abord de rechercher dans le tableau le nu-

sentés. méro de courbe pour le tiroir sélectionné dans la position
souhaitée.
Position ,b* Position ,a“ Position ,,0°
Tiroir P ->A B->T P->B A->T P ->A P->B A->T B->T P->T A->B

1 4 1 4 1 - - - - - -
2 5 2 5 2 4 4 1 1 6 1
3 4 1 4 2 - - 8 - - -
4 4 2 4 2 - - 7 7 - 9
5 4 1 5 1 9 - - - - -
6 5 1 5 1 9 9 - - - 9
7 5 2 4 1 - 5 - 1 7 -
10 4 - 4 - - - - - - -
11 4 2 4 2 - - 11 11 - -
14 2 5 1 4 5 - 1 - 7 -
15 4 2 4 1 - - - 8 - -
16 5 1 4 1 - - 9 - - -
20 5 1 5 1 - - - - - -
26 6 - 6 - - - - - - -
30 5 1 5 1 - - - - - -
81 10 10 10 10 - - - - - -
82 10 10 10 10 - - 1)* 1)* - -

P->B A->T P ->A B->T P ->A P->B A->T B->T P->T A->B
8 2 2 2 2 - - - - 8 -
9 3 3 3 3 - - - - 9 -

Position «b» Position «a»

P->A P->B A->B P->B A->T
2 3 3 3 6 ! 1)*uniquement pour compensation

P->A B->T P->A P->B A->B de pression,les grands débits sont
22 6 1 3 3 3 impossibles.

Caractéristiques de débit

T | 4 | A — 7 6
% \ \ \ \ | \ \
So5| S S LA I Sy L S LA
© \ \ \ \ \ \ \ 4
S | | | | | ‘ |
g 20+ -———---—- i e A=—f———= =SS === re AL A3
\ \ \ \ \ \ |
2 | | ‘ ‘ | ‘ :
& 15 e A R (N G o
\ \ \ \ \ |
104 -———-——- F—————— 4‘—— N }— T T ]
| ‘ l | |
I \ I | I I
5 }+——— S/ _~ 4 z = -~ = - ———— o= [ ——
0 i T 1 T 1 T 1 1 1
0 10 20 30 40 50 60 70 80
Débit[l/min]
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Limites de commutation / dimensions

Distributeurs & commande directe
Série D1VW "Soft Shift"

Le diagramme ci-dessous indique les limites de commu-
tation pour les valves avec électro-aimants a courant con-
tinu. Pour les positionnements ,F* et ,M“, la valeur maxi-
male correspond & 70% des valeurs de courbes. Pour
les valves a bobines de faible puissance (variante
d’électro-aimant ,F*), il convient de retirer 20%. Ces va-

leurs ont été définies pour une viscosité de 35 mm¥/s
sous débit constant avec double passage. Lors de I'utili-
sation des valves en simple passage, ces valeurs sont
fortement réduites. Pour éviter les débits dépassant la
limite de commutation de la valve, il est possible d’'incor-
porer un gicleur dans le canal P.

350

300

250

Perte de charge [bar]

200

150

100

50

Dimensions

Avec un électro-aimant courant continu

93

+

@]

La face de raccordement destinée a recevoir la valve doit
satisfaire aux exigences suivantes :

Planéité : 0,01 mm sur 100 mm , maximum admissible
Rugosité : Rmax 6,3 um, maximum admissible

D1VW-Softschift. PM6.5MM

40 50 60 70 80
Débit [I/min]

Avec deux électro-aimants courant continu et boite a bornes

<£ 80 > 50 ,
‘ ! 1/2—14NPTF'_:'h
| |
S HEHEE O
| TE = 8
| N —
| i '
-~ =Ko
L Sy — v
- LR G, .46,
- [ 2

Prévoir un espace libre de 15 mm au minimum pour reti-
rer le connecteur suivant DIN 43 650, AF.

m Hydraulics
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Caractéristiques

Distributeurs a commande directe
Série D1DW - 5 chambres

Le D1DW est un distributeur a 5 chambres, a commande
électrique, tiroir 4 voies / 3 positions ou 4 voies / 2 posi-
tions. La commande est directe a I'aide d’électro-aimants
étanches a la pression et tubes vissés.

Caractéristiques

Qi

i

Générales

Construction

Taille nominale

Plan de pose

Position de montage

Température ambiante

Poids : valve avec 1 électro-aimant
valve avec 2 électro-aimants

Vis de fixation

valve directionnelle a tiroir coulissant

DIN NG6 / CETOP 03 / NFPA D03

DIN 24340 A6/ ISO 4401 / CETOP RP 121-H / NFPA D03

indifférente, de préférence horizontale

-25 °C...+50 °C

1,5 kg

2,1 kg

4, DIN 912 M5x30-12.9, couple de serrage 8,1 Nm + 10%; code BK 375

Hydrauliques

Fluide

Plage de température

Plage de viscosité v

Pression de service P, AetB

huile hydraulique suivant DIN 51524 / 51525
-25°C a+70°C

2,8 a 400 mm?/s (2,8 a 400 cSt)

350 bar

T standard : 105 bar Code «H»: 210 bar
Fuite : Ap =50 bar; v =35 mm?s | jusqua 10 ml/mn par point de passage, en fonction du tiroir
Débit maxi 80 I/mn
Degré de pollution admissible NAS 1638 classe 7-9, & atteindre avec B,, > 75
Electriques
Facteur de service 100% ED; ATTENTION : la bobine peut atteindre une température de 150 °C
Classe de protection IP 65 suivant DIN 40050 (avec connecteur monté)
Tensions (= 10%)
Courant continu Code Puissance Courant
12V K 37W 3,08 A
24V J 37W 1,54 A
98V U 37W 0,38 A
198 V G 37W 0,19 A
Temps de commutation (pour 32 I/mn et 250 bar) Courant continu
Activation 32 ms
Coupure 40 ms

Fréquence de commutation maxi
Type de raccordement

15000 commutations/heure
embase connecteur suivant DIN 43650, option avec connecteur AF/PG11,

D1DW.PM6.5MM
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Codification

Distributeurs a commande directe
Série D1DW - 5 chambres

D

1

D w

Distributeur

Code

10

"

14

15

16

21

Taille Electro-aimant Modele Joints
DIN NG 6 étanche a la pression, |
CETOP 3 tube d’électro-aimant
vissé
NFPA D03 Code | Matiere
Distributeur a 5 Type de tiroir N NBR
chambres Y, FPM
Type de tiroir Code Modéle Description
3 pogitionsb 1) AL B 2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
a B _ B % Position initiale par ressort en position "b".
[ZE ﬂ ﬂm PIIT La commande donne la position "a".
: : 2 positions de commutation.
[ZIH]EIH]I[I c Position initiale par ressort en po§ition "9".
La commande donne la position "a ou b".
[ZETHHE_HIU | 2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
D Position initiale par crantage en position “a" ou "b".
[ZELHHE‘”I” Position repos non déterminée.
_ _ 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
[Z]}_HEU_M g % Position initiale par ressort en position "0".
La commande donne la position "0".
[XBTHE”_HI” ) 2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
F ) [m Position initiale par ressort en position "b".
[XIH]EIH]I” La commande donne la position "0".
_ _ 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
M%@ HY Nj Position initiale par ressort en position "a".
La commande donne la position "b".
[DIH]EIHIZ} 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
_ _ K" Nj Position initiale par ressort en position "0".
w ﬂ]:ﬂ La commande donne la position "b".
- - ; 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
[ZB’_"HHE_M m" nn-‘ Position initiale par ressort en position "a".
La commande donne la position "0".

AIKIE AT
DAANERIEIE
[HEAL G L
HIERISIENAE
EHRIHIIENAY

26"

XET
IR

" seuls ces modéles sont disponibles avec le contrdle de position.

Les symboles suivants sont uniquement applicables aux tiroirs 8 et 9

2 positions de commutation (pour tiroirs 3 positions).
Position initiale par ressort en position "0".
La commande donne la position "b".

2 positions de commutation (pour tiroirs 3 positions).
Position initiale par ressort en position "a".
La commande donne la position "0".

2 positions de commutation (pour tiroirs 3 positions).
Position initiale par ressort en position "0".
La commande donne la position "a".

2 positions de commutation (pour tiroirs 3 positions).
Position initiale par ressort en position "b".
La commande donne la position "0".

") seuls ces tiroirs sont disponibles avec contréle de position.
Tiroirs 20 et 26 pour positionnement B, D et H seulement.

D1DW.PM6.5MM
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Distributeurs a commande directe

Codification Série D1DW - 5 chambres
Tension Variantes Accessoires Indice de
de I’électro-aimant d’électro-aimants fabrication
Raccordement _
facultatif lors

a I’électro-aimant

Code Tension
K 12 V=
Ja 24 V=

ud 98 V=
G 198 V=

3 avec le courant alternatif,
utiliser un connecteur avec
redresseur et commander
alors uniquement avec un
raccordement a I'électro-
aimant, code W. Veuillez
commander séparément le
connecteur avec redresseur.

Code Description
électro-aimant
sans standard
sans variantes
E protection Ex
EEx me Il
tube d’électro-aimant
H renforcé,

pression de réservoir
admise 210 bar

sans commande
manuelle de secours

w protégé contre
les projections d’eau

Code

Description

w4

protection Ex
classification dans
le prochain tableau

connecteur suivant
DIN 43650
AF/PG11

embase suivant
DIN 43 650,
sans connecteur

4 veuillez commander le connecteur
séparément

Code

Description

sans

10"

11"

66"

80"

valve standard
sans accessoires

contrdle de fin de
course, coté A

contrdle de fin de
course, c6té B

contréle de
position initiale,
dans la direction A

contrdle de
position initiale,
dans la direction B

de la commande

1)Description exacte et possibilités de
commande, voir page 2-32

D’autres types de tiroirs, de modeéles, de tensions, d’accessoires et de combinaisons sont disponibles unique-

ment sur demande.

D1DW.PM6.5MM
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Distributeurs a commande directe

Caractéristiques de débit Série D1DW - 5 chambres

Le diagramme représente la perte de charge par point de
passage en fonction du débit pour tous les tiroirs repré-

Pour la lecture des valeurs dans le diagramme, il con-
vient tout d’abord de rechercher dans le tableau le nu-

sentés. méro de courbe pour le tiroir sélectionné dans la position
souhaitée.
Position ,b“ Position ,a“ Position ,,0*

Tiroir P ->A B->T P->B A->T P ->A P->B A->T B->T P->T A->B
1 4 1 4 1 - - - - - -
2 5 2 5 2 4 4 1 1 6 1
3 4 1 4 2 - - 8 - - -
4 4 2 4 2 - - 7 7 - 9
5 4 1 5 1 9 - - - - -
6 5 1 5 1 9 9 - - - 9
7 5 2 4 1 - 5 - 1 7 -

10 4 - 4 - - - - - - -
11 4 2 4 2 - - 10 10 - -
14 2 5 1 4 5 - 1 - 7 -
15 4 2 4 1 - - - 8 ; )
16 5 1 4 1 - - 9 - . .
20 5 1 5 1 - - - - - -
26 6 - 6 - - - - - - -
76 - 2 - - - - 3 - - -
78 - - - 2 - - - 3 - -
P->B A->T P ->A B->T P ->A P->B A->T B->T P->T A->B
8 2 2 2 2 - - - - 8 -
9 3 3 3 3 - - - - 9 -
Position «b» Position «a»
P->A P->B A->B P->B A->T
21 3 3 3 6 1
P ->A B->T P ->A P->B A->B
22 6 1 3 3 3
Caractéristiques de débit
%' 30 T 10 T T T T 2 8 T !
e} \ \ \ \ \ \ | 6
\ \ \ \ | \ \
g \ \ \ \ \ \
(%’25* ******** r————- -t q-———————- —————- e r——f Tt 15
& \ \ \ \ \ \ \ 4
o | | | | | ‘ |
S 20F--————- te———fm = === ——== e i e O Y (e
2 \ \ \ \ \ \ | 2
oy \ \ \ \ \
o \ \ \ | \ 1

Débit [I/min]
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Limites de commutation / dimensions

Distributeurs & commande directe
Série D1DW - 5 chambres

Le diagramme ci-dessous indique les limites de commu-
tation pour les valves avec électro-aimants a courant con-
tinu. Pour les positionnements ,,F“ et ,M*, la valeur maxi-
male correspond a 70% des valeurs de courbes. Ces va-
leurs ont été définies pour une viscosité de 35 mm?/s sous

débit constant avec double passage. Lors de I'utilisation
des valves en simple passage, ces valeurs sont forte-
ment réduites. Pour éviter les débits dépassant la limite
de commutation de la valve, il est possible d’incorporer
un gicleur dans le canal P.

= 350 ;
8 1
T :
> 1
I L
é 300 .
c 76, 78 26, 10
S !
2 |
© 250 f------- r
a :
200 f------- r
S e i I
100 f-------F-------i-
50 [~------r-m-omooi
0 10 20 30 40 50 60 70 80
Dimensions Débit [I/min]

Avec deux électro-aimants
T w‘w
I 1l
\

%' ot

i
| '
- 139 ]

236 ————»=

Avec un électro-aimant

 —

93

48

i ] @

La face de raccordement destinée a recevoir la valve doit
satisfaire aux exigences suivantes :

Planéité : 0,01 mm sur 100 mm , maximum admissible
Rugosité : Rmax 6,3 um, maximum admissible

D1DW.PM6.5MM

Modéle antidéflagrant suivant Eex me 11 T4

243

M20x1,5
[

1 J Is)

Ld B e

@]

108

Prévoir un espace libre de 15 mm au minimum pour reti-
rer le connecteur suivant DIN 43 650, AF.

m Hydraulics 2-29



Caractéristiques

Distributeurs a commande directe

Série D1VW/D1DW avec capteur inductif de position

Les valves 4 voies / 2 positions a commande directe par
électro-aimant avec capteur inductif de position sont utili-
sées comme valves de contrdle. Le choix est possible en-
tre le contrble de position initiale ou de fin de course. Le
capteur de position est disponible uniquement pour les val-
ves a un seul électro-aimant.

La position initiale est la position de sécurité du distribu-
teur a I'occasion d’'une panne de courant. Cette position

est donnée par le ressort de rappel.

Attention :

Le réglage du capteur de position doit étre effectué
uniquement par le fabricant des valves. Le rempla-
cement des différentes piéces n’est pas autorisé.

Caractéristiques

Générales

Construction

Taille nominale

Plan de pose

Position de montage

Température ambiante

Poids : valve avec 1 électro-aimant
Vis de fixation

valve directionnelle & tiroir coulissant

DIN NG6 / CETOP 03 / NFPA D03

DIN 24340 A6/ 1SO 4401 / CETOP RP 121-H / NFPA D03

indifférente, de préférence horizontale

0°C...+50 °C

1,8 kg

4, DIN 912 M5x30-12.9, couple de serrage 8,1 Nm + 10%; code BK 375

Hydrauliques

Fluide

Plage de température

Plage de viscosité v

Pression de service P, AetB
T

Fuite : Ap = 50 bar; v = 35 mm?/s

Débit maxi

Degré de pollution admis

huile hydraulique suivant DIN 51524 / 51525
-25°Ca+70°C

2,8 2 400 mm?/s (2,8 a 400 cSt)

350 bar

standard : 105 bar Code «H»: 210 bar

jusqu’a 10 ml/mn par point de passage, en fonction du tiroir
80 I/mn
NAS 1638 classe 7-9, a atteindre avec f3,, > 75

Electriques - Electro-aimant

Facteur de service
Classe de protection

100% ED; ATTENTION : La bobine peut atteindre une température de 150 °C
IP 65 suivant DIN 40050 (avec connecteur monté)

Tensions (= 10%) D1vw D1DW

Courant continu Code Puissance Courant Puissance Courant
12V K 30w 25 A 37 W 3,08 A
24V J 30w 1,25A 37 W 1,54 A
98V U 30w 0,31A 37 W 0,38 A
198 V G 30w 0,15A 37 W 0,19A
Temps de commutation (pour 32 I/mn et 250 bar)

Activation / Coupure 32 ms /40 ms

Fréquence de commutation maxi
Type de raccordement

15000 commutations/heure
embase connecteur suivant DIN 43650, option avec connecteur AF/PG11,

D1VW-ST.PM6.5MM
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Caractéristiques

Distributeurs a commande directe
Série D1VW/D1DW avec capteur inductif de position

Electriques - Capteur de position M12x1
Alimentation 18-42V
Ondulation 10%
Charge maxi 400 mA
IP65 suivant DIN 40050
Classe de protection (connecteur
monté)
Champ magnétique <1200 A/m
maxi admis
Distance minimale > 100 mm
par rapport a I'électro-aimant a courant alternatif le plus proche

Affectation des broches :

-1
-3
-4

ASEWO001D08

4 -

Connecteur M12 x 1

4
1 Normalement fermé O
2 Alimentation +

18..42 V 11O Q O])s
3 Normalement ouvert
4 0V Q O 5
5 Terre 2

Définition :

Contrble de position initiale :

La valve n’est pas alimentée en courant. Le capteur in-
ductif de position donne un signal au moment ou le tiroir
quitte la position initiale (env. 15% de la course du tiroir).

Contréle de fin de course :
Le capteur inductif de position donne un signal avant la
fin de la course (env. 85% de la course du tiroir).

L’utilisateur est libre du choix du signal normalement fermé ou normalement ouvert. Les broches 1 et 2 doivent étre
connectées pour la fonction normalement fermé et les broches 2 et 3 pour la fonction normalement ouvert. Ceci est
valable pour le contréle de la position initiale et également pour le contréle de fin de course.

Avec les valves a commande directe, la position du capteur cété A ou c6té B ne peut étre que du cété opposé a
I'électro-aimant. Cela signifie que, si I'électro-aimant se trouve du cbté A, le capteur sera du c6té B.

D1VW-ST.PM6.5MM
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Distributeurs a commande directe
Codification Série D1VW/D1DW avec capteur inductif de position

D 1 w
| | |

Distributeur  Taille Electro-aimant Modeéle Joints
DIN NG 6 étanche
CETOP 3 a la pression,
NFPA D03 tube d’électro-aimant
vissé
Type de tiroir
\ distributeur a 3 Code | Matiere
chambres
D distributeur a 5 N NBR
chambres Vv EPM
Code Type de tiroir Code Modéle Description
3 positions AL B 2 positions de commutation (pour tiroirs 2 positions).
0 b B % Position initiale par ressort en position "b".
PTIT La commande donne la position "a".

a
1| XEE R
_ _ 2 positions de commutation (pour tiroirs 3 positions).

2 [ZIH]EIH]I[I EY .ﬂ Position initiale par ressort en position "0".

w La commande donne la position "a".

4 [Z]};H_ﬂm 2 positions de commutation (pour tiroirs 3 positions).
Lo Toh

) Position initiale par ressort en position "b".

- - La commande donne la position "0".
76 | [T AR

2 positions de commutation (pour tiroirs 2 positions).
78 E_m H? NIJ Position initiale par ressort en position "a".

La commande donne la position "b".

2 positions K2 u 2 positions de commutation (pour tiroirs 3 positions).
M Y

Position initiale par ressort en position "0".
a b
20 | [XG

2 positions de commutation (pour tiroirs 3 positions).
M2 N Position initiale par ressort en position "a".
La commande donne la position "0".

La commande donne la position "b".
26 | [Ehdld

30 [Z]:H]m " uniquement code 11 ou 80

2) uniquement code 10 ou 66

D1VW-ST.PM6.5MM
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Distributeurs & commande directe

Codification Série D1VW/D1DW avec capteur de position inductif
Tension Variantes Accessoires Indice de
de I’électro- d’électro- fabrication
aimant Raccordement aimants
a I’électro- facultatif lors
aimant de la commande
Code Tension Code Description Code Description
électro-aimant contrdle de fin de
K 12 V= sans standard 109 s
J 24 Ve sans variantes course, coté A
ud 98 V= tube d’électro-aimant 119 controle deAﬁ,nEc;ie
3) _ renforce, course, coté
G 198 V= H pression sur T
210 bar contrdle de
sans commande 66 | position initiale,
3 pour alimentation avec T Imanuelle de secours cote A
courant altternanf, utiliser W protégé contre contréle de
un connecteur avec les projections d’eau 809 position initiale,
redresseur et commander coté B
uniquement suivant
raccordement code W. % uniquement modéle H, K ou M
Veuillez commander S)uniquement modéle B, E ou F
séparément le connecteur
avec redresseur.
Code Description
connecteur suivant
P DIN 43650
AF/PG11
embase suivant
w9 DIN 43 650,
sans connecteur

4 veuillez commander le connecteur

séparément

D’autres types de tiroirs, de tensions, d’accessoires et de combinaisons sont disponibles uniguement sur de-

mande.

D1VW-ST.PM6.5MM
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59

Plan - Certificat d'essais - controle dimensionnel

Distributeurs a commande directe
Série D1VW/D1DW avec capteur inductif de position

Les caractéristiques de débit et les limites de commutation correspondent a celles de la valve standard D1VW ou

D1DW (voir pages 2-10, 2-11 et 2-28, 2-29)

Dimensions

Capteur de position avec connecteur M12x1%

gpuens

75

139 D1VW: 46

A
/
A

- oy
~t Lot

D1DW: 48

-

Y

*) la livraison est faite sans connecteur M12 x 1 ; en cas de besoin, veuillez le commander séparément g

(voir. «Accessoires»).

La face de raccordement destinée a recevoir la valve doit  Prévoir un espace libre de 15 mm au minimum pour reti-

satisfaire aux exigences suivantes :
Planéité : 0,01 mm sur 100 mm , maximum admissible
Rugosité : Rmax 6,3 um, maximum admissible

Certificat d’essais :

Le syndicat professionnel a délivré le certificat d’essais

98139 pour les distributeurs avec contréle de position ini
tiale suivants (code accessoires 66/80) :

D1VW (1 E/K; 20 B/H; 26 B/H; 30 B/H)

D1DW (1 E/K; 20 B/H; 26 B/H; 30 B/H)

D1VW-ST.PM6.5MM

rer le connecteur suivant DIN 43 650, AF.

Prévoir un espace libre de 12 mm au minimum pour reti-
rer le connecteur M12x1.

- Attention :

Le réglage du capteur de position doit étre effectué
uniquement par le fabricant des valves. Le rempla-
cement des différentes piéces n’est pas autorisé.

m Hydraulics
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Caractéristiques

Distributeurs & commande directe
Série D3W

Le D3W est un distributeur a 3 chambres, 8 commande
électrique, tiroir 4 voies / 3 positions ou 4 voies / 2 posi-
tions. La commande est directe a l'aide d’électro-aimants >< ETW
étanches a la pression avec tubes vissés.
[
>< [ 17k %
= i
\ ‘ ‘
L=\
o
Caractéristiques
Générales
Construction valve directionnelle a tiroir coulissant
Taille nominale DIN NG10/ CETOP 05/ NFPA D05
Plan de pose DIN 24340 A10/1SO 4401 / CETOP RP 121-H / NFPA D05
Position de montage indifférente, de préférence horizontale
Température ambiante -25 °C...+50 °C
Poids : valve avec 1 électro-aimant 4,8 kg
valve avec 2 électro-aimants 6,3 kg
Vis de fixation 4, DIN 912 M6x40-12.9, couple de serrage 13,6 Nm + 10%; code BK 385
Hydrauliques
Fluide huile hydraulique suivant DIN 51524 / 51525
Plage de température -25°Ca+70°C
Plage de viscosité v 2,8 2 400 mm?/s (2,8 a 400 cSt)
Pression de service P, AetB 350 bar
T DC: 210 bar AC : standard 105 bar; code H : 210 bar
Fuite : Ap =50 bar; v = 35 mm?%s | jusqu’a 20 ml/mn par point de passage, en fonction du tiroir
Débit maxi DC : 150 I/mn AC : 115 I/mn
Degré de pollution admissible NAS 1638 classe 7-9, a atteindre avec f3,, > 75
Electriques
Facteur de service 100% ED; ATTENTION : La bobine peut atteindre une température de 150 °C
Classe de protection IP 65 suivant DIN 40050 (avec connecteur monté)
Tensions (+ 10%) Maintien Appel
Courant continu Code Puissance Courant Puissance Courant
12V K 36 W 3 A - -
24V J 36 W 1,5A - -
98V U 36 W 0,37 A -
198 V G 36 W 0,18 A - -
courant alternatif
110V 50 Hz / 120V 60 Hz Y 88 VA /86 VA 0,80A/0,72A 375 VA /397 VA 3,41A/331A
220V 50 Hz / 240V 60 Hz T 88 VA /86 VA 0,40A /0,36 A 385 VA /408 VA 1,75A/1,70 A
Temps de commutation (a 80 I/mn et 175 bar) Courant continu courant alternatif
Activation / Coupure 110 ms /85 ms 21 ms/35ms

Fréquence de commutation maxi
Type de raccordement

10.000 commutations/heure
embase connecteur suivant DIN 43650, option avec connecteur AF/PG11,

D3W.PM6.5MM
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Codification

Distributeurs a commande directe
Série D3W

D

3

Distributeur

Taille
DIN NG 10
CETOP 5
NFPA D05
distributeur a 3
chambres

Code

Type de tiroir

w

Electro-aimant
étanche a la
pression,
tube d’électro-
aimant
vissé

Type de tiroir

10*

11

12

14

15

16

21*

22*

3 positions
0 b

XEfA)
DALSiLS B
XL ]
DAEIEEIN
D=
[LIHSR]
VAVARRIEIH
XE-IHE AL
AR
PAVGEIRN
KN H
ISIVARERI]

XET
R
XHIT

Positionnement Joints
Code | Matiére
N NBR
v FPM
Code Modele Description
AL B 2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
B" Position initiale par ressort en position "b".
PT T La commande donne la position "a".
3 positions de commutation.
Position initiale par ressort en position "0".
¢ La commande donne la position "a" ou "b".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
D Position initiale par crantage en position "a" ou "b".
Position repos non déterminée.
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
Position initiale par ressort en position "0".
E M‘ La commande donne la position "a".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
F Position initiale par ressort en position "b".
v W -
T La commande donne la position "0".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
H NIJ Position initiale par ressort en position "a".
La commande donne la position "b".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
K _ Position initiale par ressort en position "0".
Nj La commande donne la position "b".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
M N Position initiale par ressort en position "a".

La commande donne la position "0".

Les symboles suivants sont uniquement applicables aux tiroirs 8 et 9

2 positions de commutation (pour tiroirs 3 positions).

E Position initiale par ressort en position "0".
La commande donne la position "b".
E 2 positions de commutation (pour tiroirs 3 positions).
Position initiale par ressort en position "a".
N La commande donne la position "0".
2 positions de commutation (pour tiroirs 3 positions).
K Position initiale par ressort en position "0".
M‘ La commande donne la position "a".
2 positions de commutation (pour tiroirs 3 positions).
M [% Position initiale par ressort en position "b".

La commande donne la position "0".

") seuls ces tiroirs sont disponibles avec contréle de position inductif.
") uniquement disponible pour courant continu.
Tiroirs 20, 26 et 30 pour positionnement B, D et H seulement.

D3W.PM6.5MM
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Distributeurs & commande directe

Codification Série D3W
Tension Variantes de  Commande Capteur de Accessoires Indice de
de I’électro- tubes d’électro- manuelle position fabrication
aimant Raccordement aimant de secours facultatif lors
a lélectro- de la commande
aimant
Code Tension Code Description
K 12V sans valve standard
J 24 V= 5% témoin lumineux
ud 98 V= _
Gd _ connecteur Brad Harrison.
198 V= 69 | 5 broches : 2 électro-aimants
3 broches : 1 électro-aimant
Y 110V 50 Hz 1A0 |connecteur Brad Harrison.
120 V 60 Hz 5 broches : 1 électro-aimant
témoin lumineux avec
T 220V'50 Hz 569 |connecteur Brad Harrison.
240 V 60 Hz 5 broches : 2 électro-aimants

3)Pour alimentation avec courant
alternatif, utiliser un connecteur
avec redresseur et commander
suivant raccordement code W.
Veuillez commander séparément le
connecteur avec redresseur.

Code

Description

w4

extrémité de cable libre
dans la cavité, sortie vers
le coté longitudinal

adaptateur de conduit
avec extrémités de
cables libres,
sortie vers la face avant

connecteur suivant
DIN 43650
AF/PG11

embase suivant
DIN 43 650,
sans connecteur

4 veuillez commander le connecteur

séparément

Code

3 broches : 1 électro-aimant

témoin lumineux avec
1C% |connecteur Brad Harrison.
5 broches : 1 électro-aimant

5Uniquement associ¢ a 'adap-
tateur de conduit (code «K»)

&)Uniquement associé I'adaptateur
de conduit (code «K») ou extré-
mité de cable dans la cavité
(code «C»).

Code Description

valve standard
sans | sans capteur de
position
contr6le de fin de
course, coté A

12n | contrdle de fin de
course, coté B

11"

contréle de
149 position initiale,
coté A
contrdle de
150 position initiale,
coté B

" Pour définition
voir pages 2-48 et 2-49

Description

sans

tube d’électro-aimant
standard
(105 bar AC
210 bar DC)
tube d’électro-aimant
renforcé,
pression sur
orifice T 210 bar
(uniquement pour AC)

Code Description
avec commande manuelle
sans de secours
T sans commande

manuelle de secours

Autres types de tiroirs, modeles et tensions uniquement sur demande.

D3W.PM6.5MM
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Distributeurs a commande directe
Caractéristiques de débit Série D3W

Le diagramme représente la perte de charge par pointde  Pour la lecture des valeurs dans le diagramme, il con-
passage en fonction du débit pour tous les tiroirs repré-  vient tout d’abord de rechercher dans le tableau le nu-

sentés. méro de courbe pour le tiroir sélectionné dans la position
souhaitée.
Position ,b* Position ,a“ Position ,,0
Tiroir P ->A B->T P->B A->T P ->A P->B A->T B->T P->T A->B

1 4 3 4 3 - - - - - -
2 4 1 4 1 3 3 1 1 5 1
3 4 3 5 2 - - 4 - - -
4 4 2 4 2 - - 3 3 - 5
5 4 3 5 3 5 - - - - -
6 4 3 4 3 6 6 - - - 6
7 5 1 4 3 - 4 - 2 6 -
10 4 - 4 - - - - - - -
11 4 3 4 3 - - 8 8 - -
12 4 3 4 3 7 7 7 7 8 8
14 4 3 5 1 4 - 2 - 6 -
15 5 2 4 3 - - - 4 - -
16 5 3 4 3 - - 5 - - -
20 4 3 4 3 - - - - - -
26 4 - 4 - - - - - - -
30 4 2 4 2 - - - - - -

P->B A->T P ->A B->T P ->A P->B A->T B->T P->T A->B
8 4 3 4 3 - - - - 6 -

4 4 4 4 - - - - 6 -
Position «b» Position «a»

P->A P->B A->B P->B A->T
21 5 4 6 3 3

P->A B->T P ->A P->B A->B
22 3 3 4 5 6

Caractéristiques de débit

8 7 6
) 20 T T T T ! T T ; ; ; 7 S
2 18 O S R RS | A1 L _
- e S,
2 16 | e B e
S e LA A
o 14 | | ‘ 5
@ 12 fm——ffmf ot P ——
|
o 10 LA LA~ _]D
o
8 e ,,{
I | /1
6 T
. e
> == e ot A R N _—
0 | | |
0 50 100 150
Débit [I/min]
D3W.PM6.5MM
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Distributeurs a commande directe

Série D3W

Limites de commutation

sation des valves en simple passage, ces valeurs sont

Les diagrammes ci-dessous indiquent les limites de com-

fortement réduites. Pour éviter les débits dépassant la
limite de commutation de la valve, il est possible d’incor-

porer un gicleur dans le canal P.

mutation. Pour les positionnements ,F“ et , M, la valeur

maximale correspond a 70% des valeurs de courbes. Ces

valeurs ont été définies pour une viscosité de 35 mm?/s
sous débit constant avec double passage. Lors de I'utili-

1,2,8,4,5,6, 15,16, 20 B/H

Limites de commutation courant continu

/

(m]
o
®
o
©
Y
5
o
&

), 30BH _

Yol o
[sp) (ep} A

200
150 =~
100

[1eq] jreael; ap uoissald

150

Débit [I/min]

100

Limites de commutation courant alternatif

, 4,5, 15,
16, 20 B/H, 30 B/H

1,

[1eq] jreaeuy ep uolissalid

o
o o o o o o
Y9} m Yol o o [Te]
(ep} o A A —

Débit [I/min]

Mesure a 90% U, et électro-aimants a température de service.

D3W.PM6.5MM
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Distributeurs a commande directe
Dimensions Série D3W

Dimensions

Avec 2 électro-aimants courant continu

i

116

1775 70 -

Avec 1 électro-aimant courant continu

116

(LT

]
A
\J

177,5

21

©c]

La face de raccordement destinée a recevoir la valve doit  Prévoir un espace libre de 15 mm au minimum pour reti-
satisfaire aux exigences suivantes : rer le connecteur suivant DIN 43 650, AF.

Planéité : 0,01 mm sur 100 mm , maximum admissible
Rugosité : Rmax 6,3 um, maximum admissible

Les valves sont disponibles a partir de janvier 2000
environ.

D3W.PM6.5MM
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Caractéristiques

Distributeurs & commande directe
Série D3DW - 5 chambres

Le D3DW est un distributeur a 5 chambres, a commande
électrique, tiroir 4 voies/ 3 positions ou 4 voies / 2 posi-
tions. La commande est directe a I'aide d’électro-aimants
étanches a la pression avec tubes vissés.

Caractéristiques

Mi

[N

Générales

Construction

Taille nominale

Plan de pose

Position de montage

Température ambiante

Poids : valve avec 1 électro-aimant
valve avec 2 électro-aimants

Vis de fixation

valve directionnelle a tiroir coulissant

DIN NG10/ CETOP 05 / NFPA D05

DIN 24340 A10/1SO 4401 / CETOP RP 121-H / NFPA D05

indifférente, de préférence horizontale

-25 °C...+50 °C

5,3 kg

6,8 kg

4, DIN 912 M6x40-12.9, couple de serrage 13,6 Nm + 10%; code BK 385

Hydrauliques
Fluide

Plage de température
Plage de viscosité v

huile hydraulique suivant DIN 51524 / 51525
-25°C a+70°C
2,8 a 400 mm?/s (2,8 a 400 cSt)

Facteur de service
Classe de protection

Pression de service P,AetB 350 bar

T 210 bar
Fuite : Ap = 50 bar; v = 35 mm?/s jusqu’a 20 mil/mn par point de passage, en fonction du tiroir
Débit maxi 130 I/mn
Degré de pollution admissible NAS 1638 classe 7-9, a atteindre avec f3,, > 75
Electriques

100% ED; ATTENTION : La bobine peut atteindre une température de 150 °C
IP 65 suivant DIN 40050 (avec connecteur monté)

Tensions (= 10%)

Courant continu Code
12V K
24V J
98V U
198 V G

Puissance Courant
36W 3 A
36W 1,5 A
36W 0,37 A
36 W 0,18 A

Temps de commutation

(Signal a 95% de la course du tiroir)
Activation

Coupure

Fréquence de commutation maxi
Type de raccordement

(a 65 I/mn et 175 bar)

115ms

110 ms
10.000 commutations/heure
embase connecteur suivant DIN 43650, option avec connecteur AF/PG11,

D3DW.PM6.5MM
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Codification

Distributeurs a commande directe
Série D3DW - 5 chambres

D

3 D w

Distributeur

Taille
DIN NG 10
CETOP 5
NFPA D05

Distributeur a 5

Electro-aimant

étanche a la pression,
tube d’électro-aimant

vissé

Type de tiroir

1| XERE ]
2" | XIHHHI
s | XIHIERAL)
4 | XIHHE M
5| XL
s | XIHED A
7| DXTHIHHI
s | [LIHRRI
o | [LHRHX
CRIVAVAREIE
1| XEIEE AL
12
1| XTHEHI
15 | XEL AR [T
16 | XTXIHG )
21 | XINEH
22 | [HEAL [T
20" [%Eﬂfﬂ

26" | [ 1]

" | [XIHI

Modeéle Joints
Code | Matiere
N NBR
v FPM
Code Modele Description
AL B 2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
B % Position initiale par ressort en po§itjon "b".
PTTT La commande donne la position "a".
3 positions de commutation.
c Position initiale par ressort en position "0".
La commande donne la position "a ou b".
2 positions de commutation (pour tiroirs & 2 positions).
D Position initiale par crantage en position "a" ou "b".
= = Position repos non déterminée.
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
Position initiale par ressort en position "0".
E % La commande donne la position "a".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
F I’\/& Position initiale par ressort en position "b".
r La commande donne la position "0".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
H NIJ Position initiale par ressort en position "a".
La commande donne la position "b".
nn 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
K _ Position initiale par ressort en position "0".
M —J | La commande donne la position "b".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
M N Position initiale par ressort en po§itjon "a".
La commande donne la position "0".
2)Les symboles suivants sont uniqguement applicables aux tiroirs 8 et 9
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
E NIJ Position initiale par ressort en po§itjon "0".
La commande donne la position "b".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
F N Position initiale par ressort en position "a".
La commande donne la position "0".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
K # Position initiale par ressort en position "0".
"nn La commande donne la position "a".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
M Position initiale par ressort en position "b".

AeToh

La commande donne la position "0".

" seuls ces tiroirs sont disponibles avec contréle de position inductif.
Tiroirs 20, 26 et 30 pour positionnement B, D et H seulement.

D3DW.PM6.5MM
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Distributeurs & commande directe

Codification Série D3DW - 5 chambres
Terion Commande Capteur de Indice de
de Iélectro- manuelle position fabrication
aimant facultatif lors
. Rgccorderr_\ent de secours de la commande
a I'électro-aimant
Code Tension Code Description
valve standard
K 12 V= sans | sans capteur de
Js) 24 V= position
U - R )
cd 98 V= 11" contrdle de fin de
198 V= course, coté A
121 contréle de fin de
3)Pour alimentation avec courant course, coté B
alternatif, utiliser un connecteur contréle de
avec redresseur et commander 14" position initiale,
suivant raccordement code W. coté A
Veuillez commander séparément R
le connecteur avec redresseur. Y controle de
15 position initiale,
coté B
Pour définition
voir pages 2-48 et 2-49.
Code Description Code Description
sans |avec commande manuelle

connecteur suivant

P DIN 43650
AF/PG11
w4 embase suivant
DIN 43 650,

sans connecteur

4 veuillez commander le connecteur
séparément

Autres types de tiroirs, modéles et tensions uniquement sur demande.

D3DW.PM6.5MM

de secours

sans commande
manuelle de secours
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Caractéristiques de débit

Distributeurs a commande directe
Série D3DW - 5 chambres

Le diagramme représente la perte de charge par pointde  Pour la lecture des valeurs dans le diagramme, il con-
passage en fonction du débit pour tous les tiroirs repré-  vient tout d’abord de rechercher dans le tableau le nu-

sentés. méro de courbe pour le tiroir sélectionné dans la position
souhaitée.
Position ,b* Position ,a“ Position ,,0“

Tiroir P ->A B->T P->B A->T P ->A P->B A->T B->T P->T A->B
1 4 3 4 3 - - - - - -
2 4 1 4 1 3 3 1 1 5 1
3 4 3 5 2 - - 4 - - -
4 4 2 4 2 - - 3 3 - 5
5 4 3 5 3 5 - - - - -
6 4 3 4 3 6 - - . 6
7 5 1 4 3 - 4 - 2 6 -
10 4 - 4 - - - - - - -
1 4 3 4 3 - - 8 8 - -
12 4 3 4 3 7 7 7 7 8 8
14 4 3 5 1 4 - 2 - 6 -
15 5 2 4 3 - - - 4 - -
16 5 3 4 3 - - 5 - - -
20 4 3 4 3 - - - - - -
26 4 - 4 - - - - - - -
30 4 2 4 2 - - - - - -

P->B A->T P ->A B->T P ->A P->B A->T B->T P->T A->B
8 4 3 4 3 - - - - 6 -
9 4 4 4 4 - - - - 6 -
Position «b» Position «a»
P->A P->B A->B P->B A->T
21 5 4 6 3 3
P->A B->T P ->A P->B A->B
22 3 3 4 5 6
Caractéristiques de débit

= 20 8 7
s | | | | | | | | | | |
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50 100 130
Débit[l/min]
D3DW.PM6.5MM
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Limites de commutation / dimensions

Distributeurs & commande directe
Série D3DW - 5 chambres

Le diagramme ci-dessous indique les limites de commu-
tation pour les valves avec électro-aimants a courant con-
tinu. Pour les positionnements ,,F“ et ,M*, la valeur maxi-
male correspond a 70% des valeurs de courbes. Ces va-
leurs ont été définies pour une viscosité de 35 mm?/s sous

350

débit constant avec double passage. Lors de I'utilisation
des valves en simple passage, ces valeurs sont forte-
ment réduites. Pour éviter les débits dépassant la limite
de commutation de la valve, il est possible d’incorporer
un gicleur dans le canal P.

1,4,5,6, 11, 16, 20 B/H

300

250

Pression de travail [bar]

200

|
1
150 |
L
1
1
100 |
L
|
i
50 L
|
|
|
|
1
0
0 50 100 130
Débit [I/min]

Mesuré a 90% U

Nom

Dimensions

il

u

177,5

'y

et électro-aimants a température de service.

7 i Avec 2 électro-aimants
> courant continu
!
gl
(‘% 2
; |
- 0

Avec 1 électro-aimant
courant continu

116

\SS/JRIL®

177,5

~
(=)

211

@]

La face de raccordement destinée a recevoir la valve doit
satisfaire aux exigences suivantes :

Planéité : 0,01 mm sur 100 mm , maximum admissible
Rugosité : Rmax 6,3 um, maximum admissible
D3DW.PM6.5MM

Prévoir un espace libre de 15 mm au minimum pour reti-
rer le connecteur suivant DIN 43 650, AF.

Les valves sont disponibles a partir de janvier 2000
environ.

m Hydraulics
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Caractéristiques

Distributeurs a commande directe

Série D3W/D3DW avec capteur inductif de position

Les valves 4 voies / 2 positions a commande directe par
électro-aimant avec capteur de position inductif sont utili-
sées comme valves de contrdle. Le choix est possible en-
tre le contrble de position initiale ou de fin de course. Le
capteur de position est disponible uniquement pour les val-

ves a un seul électro-aimant.

La position initiale est la position de sécurité du distribu-
teur a I'occasion d’'une panne de courant. Cette position

est donnée par le ressort de rappel.

Attention :

Le réglage du capteur de position doit étre effectué
uniquement par le fabricant des valves. Le rempla-
cement des différentes piéces n’est pas autorisé.

Caractéristiques

Générales

Construction
Taille nominale
Plan de pose
Position de montage
Température ambiante
Poids : D3W
D3DW
Vis de fixation

valve directionnelle a tiroir coulissant

DIN NG10/ CETOP 05 / NFPA D05

DIN 24340 A10/1SO 4401 / CETOP RP 121-H/ NFPA D05

indifférente, de préférence horizontale

-25 °C...+50 °C

5,2 kg

5,7 kg

4, DIN 912 M6x40-12.9, couple de serrage 13,6 Nm + 10%; code BK 385

Hydrauliques

Fluide

Plage de température

Plage de viscosité v

Pression de service
T

Ap = 50 bar; v = 35 mm?/s

P,AetB

Fuite :
Débit maxi
Degré de pollution admis

huile hydraulique suivant DIN 51524 / 51525
-25°C a+70°C

2,8 a 400 mm?%/s (2,8 a 400 cSt)

350 bar

210 bar

jusqu’a 20 ml/mn par point de passage, en fonction du tiroir
150 I/mn (D3W), 130 I/mn (D3DW)
NAS 1638 classe 7-9, a atteindre avec f3,,> 75

Electriques
Facteur de service
Classe de protection

100% ED; ATTENTION : La bobine peut atteindre une température de 150 °C
IP 65 suivant DIN 40050 (avec connecteur monté)

Tensions (+ 10%)

Courant continu Code
12V K
24V J
98V U
198 V G

Puissance Courant
36W 3 A
36W 15 A
36W 0,37 A
36W 0,18 A

Temps de commutation

(Signal & 95% de la course du tiroir)
Activation

Coupure

Fréquence de commutation maxi
Type de branchement

D3W (a 80 I/mn et 175 bar) " D3DW (a 65 I/mn et 175 bar)

110 ms

85 ms
10.000 commutations/heure
embase connecteur suivant DIN 43650, option avec connecteur AF/PG11,

115ms
110 ms

D3W_DWPos.PM6.5MM
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Caractéristiques

Distributeurs a commande directe
Série D3W/D3DW avec capteur de inductif position

Electriques - Capteur de position M12x1
Alimentation 18-42V
Ondulation 10%
Charge maxi 400 mA

Classe de protection

IP65 suivant DIN 40050
(connecteur monté)

par rapport a I'électro-aimant a courant alternatif le plus proche

Champ magnétique <1200 A/m
maxi admissible
Distance minimale > 100 mm

Affectation des broches :

-1
-3
-4

ASEWO001D08

4 -

Connecteur M12 x 1

4
1 normalement fermé O
2 alimentation +

18..42 V 11O Q O]s
3 normalement ouvert
4 0V Q O 5
5 terre 2

Définition :

Contrdle de position initiale :

La valve n’est pas alimentée en courant. Le capteur in-
ductif de position donne un signal au moment ou le tiroir
quitte la position initiale (env. 15% de la course du tiroir).

Contréle de fin de course :
Le capteur inductif de position donne un signal avant la
fin de la course (env. 85% de la course du tiroir).

L’utilisateur est libre du choix du signal normalement fermé ou normalement ouvert. Les broches 1 et 2 doivent étre
connectées pour la fonction normalement fermé et les broches 2 et 3 pour la fonction normalement ouvert. Ceci est
valable pour le contréle de la position initiale et également pour le contréle de fin de course.

Avec les valves a commande directe, la position du capteur cété A ou c6té B ne peut étre que du cété opposé a
I'électro-aimant. Cela signifie que, si I'électro-aimant se trouve du cbté A, le capteur sera du c6té B.

D3W_DWPos.PM6.5MM
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Codification

Distributeurs a commande directe
Série D3W/D3DW avec capteur inductif de position

D

3

Distributeur

Taille
DIN NG 10
CETOP 5
NFPA D05

w

Electro-aimant
étanche a la pression,
tube d’électro-aimant

vissé

sans | distributeur a 3
chambres
D distributeur a 5
chambres
Code Type de tiroir
3 positions
a 0 b
1 XE A
2| XIHHHIT
2 positions
a b
20 | A
2 | [l
so | [XIHILY

D3W_DWPos.PM6.5MM

Modele Joints
Type de tiroir
Code | Matiere
N NBR
v FPM
Code Modeéle Description

A B
PTTT

2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
Position initiale par ressort en position "b".

La commande donne la position "a".

g" | Lalolw

2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
Position initiale par ressort en position "0".
La commande donne la position "a".

FY zm

2 positions de commutation (pour tiroirs & 3 positions).
Position initiale par ressort en position "b".
La commande donne la position "0".

Bn=

2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
Position initiale par ressort en position "a".
La commande donne la position "b".

Me [l

2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
Position initiale par ressort en position "0".
La commande donne la position "b".

m?

rans

2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).

Position initiale par ressort en position "a".
La commande donne la position "0".

") uniquement contréle de position, code | 2ou | 5

2) uniquement contrdle de position, code | 1ou | 4

m Hydraulics
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Distributeurs a commande directe
Série D3W/D3DW avec capteur inductif de position

Codification
N
| ComrLande | . .
Tension manuelle Contrdle de Capteur Accessoires Indice de
de I’électro- de secours position inductif de f?br:tcztlwn
N i a acultatit lors
aimant Te:r]swn . pos_lt_lon_ avec de la commande
de I’électro- identification CE
aimant
. Description
Code Tension Code| )
(disponible uniqguement pour D3W)
valve standard
K 12 V= sans couvercle de
J 24 V= sans protection
ud 98 V= pour capteur de position
G 198 V= ag | Couvercle de protection
pour capteur de position
8) Ao ;
3)Pour alimentation avec courant 5 témoin lumineux
alternatif, utiliser un connecteur connecteur Brad Harrison.
avec redresseur et commander 6 | 5broches : 2 électro-aimants
suivant raccordement code W. 3 broches : 1 électro-aimant
Veuillez commander séparément
le connecteur avec redresseur. 1A% | connecteur Brad Harrison.
5 broches : 1 électro-aimant
témoin lumineux avec
8 connecteur Brad Harrison.
Code Description 56 5 broches : 2 électro-aimants
3 broches : 1 électro-aimant
extrémité de cable libre 8 témoin lumineux avec
C% |dans la cavité, sortie vers 1C% | connecteur Brad Harrison.
le c6té longitudinal 5 broches : 1 électro-aimant
adaptateur de conduit 8), i 2
K |avec exremics o cabls et A0 B oot <)
libres, sortie vers la face 9 s
avant )uniquement associé a
. 'adaptateur de conduit (code «K»)
p connecteur suivant ou extrémité de cable dans la
DIN 43650 cavité (code «C»).
AF/PG11
5 embase suivant
w DIN 43 650,
sans connecteur

4 disponible uniquement pour D3W
% veuillez commander le connecteur

séparément

Code

Description

sans

avec commande manuelle|
de secours

sans commande
manuelle de secours

Autres types de tiroirs et tensions uniquement sur demande.

D3W_DWPos.PM6.5MM

Code Description

contréle de fin de

119
course, coté A

127 contréle de fin de
course, coté B

controle de
position initiale,
coté A

149

157 contréle de
position initiale,
coté B

6) uniqguement modéles H, K et M

K uniquement modeles B, E et F
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Plan/Certificat d'essais

Distributeurs a commande directe

Série D3/D3DW avec capteur inductif de position

Les caractéristiques de débit et les limites de commutation correspondent a celles de la valve standard D3VW ou

D3DW (voir)

Dimensions

Capteur de position avec connecteur M12x1* et couvercle de protection

i

96

116

177,5 70

A
Y

310

*) la livraison est faite sans connecteur M12 x 1 ; en cas de besoin, veuillez le commander séparément

(voir. «Accessoires»).

La face de raccordement destinée a recevoir la valve doit
satisfaire aux exigences suivantes :

Planéité : 0,01 mm sur 100 mm , maximum admissible
Rugosité : Rmax 6,3 um, maximum admissible

Certificat d’essais :

Le syndicat professionnel a délivré le certificat d’essais
98140 pour le distributeur avec contréle de position ini-
tiale suivant (capteur de position, code 14/ 15) :

D3W (1 E/K; 20 B/H; 26 B/H; 30 B/H)

Prévoir un espace libre de 15 mm au minimum pour reti-
rer le connecteur suivant DIN 43 650, AF.

Prévoir un espace libre de 12 mm au minimum pour reti-
rer le connecteur M12x1.

Attention :

Le réglage du capteur de position doit étre effectué
uniquement par le fabricant des valves. Le rempla-
cement des différentes piéces n’est pas autorisé.

Les valves sont disponibles a partir de janvier 2000 environ.

D3W_DWPos.PM6.5MM
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Caractéristiques

Distributeurs & commande directe
Série D1VP

Le D1VP est un distributeur a commande hydraulique a
tiroir 4 voies / 3 positions ou 4 voies / 2 positions. La
commande de la valve peut étre effectuée au choix a
'aide des canaux de pilotage X etY sur I'embase ou
directement sur les orifices externes de commande.

Attention : suivant le sens de déplacement souhaité
du tiroir, les orifices X etY servent alternativement a la

commande et au drainage.

Caractéristiques

Générales

Construction

Taille nominale

Plan de pose

Position de montage
Température ambiante
Poids

Vis de fixation

valve directionnelle & tiroir coulissant

DIN NG6 / CETOP 03 / NFPA D03

DIN 24340 A6/ ISO 4401 / CETOP RP 121-H / NFPA D03

indifférente, de préférence horizontale

-25 °C...+50 °C

1,3 kg

4, DIN 912 M5x30-12.9, couple de serrage 8,1 Nm + 10%; code BK 375

Hydrauliques

Fluide

Plage de température

Plage de viscosité v

Pression de service P, A,BetT
XetY

Débit maxi
Degré de pollution admissible
Temps de commutation

Fuite : Ap = 50 bar; v = 35 mm?/s

huile hydraulique suivant DIN 51524 / 51525
-25°Ca+70°C

2,8 a 400 mm?/s (2,8 a 400 cSt)

350 bar

minimale : 15 bar, maximale : 210 bar

jusqu’a 10 ml/mn par point de passage, en fonction du tiroir

80 I/mn

NAS 1638 classe 7-9, a atteindre avec f3,, > 75

Les temps de commutation dépendent de la pression de pilotage et de la vitesse de
la montée en pression / de la réduction de la pression de pilotage Les valeurs de réfé
rence pour I'activation et la coupure sont respectivement de 13ms et de 20 ms.

D1VP.PM6.5MM
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Codification

Distributeurs a commande directe
Série D1VP

D 1

90

Taille Commande Positionnement Orifice de pilotage
DIN NG 6 T d tube fileté Whitworth
ype de
ﬁgggzgg tiroir Joints Indice de
fabrication
Distributeurs facultatif lors
de la commande
Code | Commande Code | Matiére
P hydraulique N NBR
v FPM
Code | Type de tiroir Code Modeéle Description
3 positions AL B 2 positions de commutation (pour tiroirs & 2 positions).
a 0 b B % Position initiale par ressort en position "b".
" - PTTT La commande donne la position "a".
1| X
_ _ 3 positions de commutation
2 [XIH]EIH]I[I c Position initiale par ressort en position "0".
- - La commande donne la position "a ou b".
4 [XETH_”IH 2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
D Position initiale par crantage en position "a" ou "b".
9 DI[H]E[HIZ} Position repos non déterminée.
) ) 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
N E % Position initiale par ressort en position "0".
2 positions La commande donne la position "a".
a b
- 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
20 [XE_HI[I E =10l Position initiale par ressort en position "b".
_ r La commande donne la position "0".
26 Eﬂ-ﬂm nn 2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
- H ‘ Position initiale par ressort en position "a".
30 [XIH]I[I W — La commande donne la position "b".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
Tiroirs 20, 26 et 30 pour positionnement B, D K N Position iitiale par ressort en position 0",
et H seulement. a commande donne la position "b".
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
M nn( Position initiale par ressort en position "a".
La commande donne la position "0".
Les symboles suivants sont uniquement applicables au tiroir 9
nn 2 positions de commutation (pour tiroirs 3 positions).
E Position initiale par ressort en position "0".
W < | | a commande donne la position "b".
2 positions de commutation (pour tiroirs 3 positions).
F nn Position initiale par ressort en position "a".
M L4 | La commande donne la position "0".
2 positions de commutation (pour tiroirs 3 positions).
K Position initiale par ressort en position "0".
“/\« La commande donne la position "a".
Autres modeéles de tiroir 2 positions de commutation (pour tiroirs - 3 positions).
Position initiale par ressort en position "b".
Mo o]y, P ;

uniquement sur demande.

D1VP.PM6.5MM

La commande donne la position "0".
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Distributeurs a commande directe
Caractéristiques de débit / dimensions Série D1VP

Le diagramme représente la perte de charge par pointde  Pour la lecture des valeurs dans le diagramme, il con-
passage en fonction du débit pour tous les tiroirs repré-  vient tout d’abord de rechercher dans le tableau le nu-

sentés. méro de courbe pour le tiroir sélectionné dans la position
souhaitée.
Position ,b* Position ,a“ Position ,,0*

Tiroir P->A B->T P->B A>T P->A P->B A>T B->T P->T A->B
1 4 1 4 1
2 5 2 5 2 4 4 1 1 6 1
4 4 2 4 2 7 7 8
20 5 1 5 1
26 6 6
30 5 1 5 1

P->B A->T P ->A B->T P ->A P->B A->T B->T P->T A->B
9 3 3 3 3 8

Caractéristiques de débit

—_ 8 7
= 30
3 ; ; ; ; ; \ | 6
° I I I I | I I
$ 250 - N oo N e e -~ 1A A5
S | | | | | | ‘ 4
L — I L L By R L A3
;- | | | ‘ | | ‘ 2
o I I I I I 1
15+ Fm—————— Fm————— === = ——————— e — —— o~ & - =+ — ===
I
I
I

Di . Débit [I/min]
imensions
Orifices de
pilotage latéraux G1/4"
g I > @
22 ¢
Y
- 127 ——————

@]

La face de raccordement destinée a recevoir la valve doit  Planéité : 0,01 mm sur 100 mm , maximum admissible
satisfaire aux exigences suivantes : Rugosité : Rmax 6,3 um, maximum admissible

D1VP.PM6.5MM
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Notes

D3DP.PM6.5MM

m Hydraulics 2-54



Caractéristiques

Distributeurs & commande directe
Série D3DP

Le D3DP est un distributeur a commande hydraulique a
tiroir 4 voies / 3 positions ou 4 voies / 2 positions. La
commande de la valve est effectuée par les canaux de
pilotage X etY sur I'embase.

Attention : suivant le sens de déplacement du tiroir sou-
haité, les orifices X et Y servent alternativement a la

commande et au drainage.

Caractéristiques

=

Générales
Construction

Taille nominale

Plan de pose

Position de montage
Température ambiante
Poids

Vis de fixation

valve directionnelle a tiroir coulissant

DIN NG10/ CETOP 05 / NFPA D05

DIN 24340 A10/1SO 4401 / CETOP RP 35-H / NFPA D05

indifférente, de préférence horizontale

-25 °C...+50 °C

3,7 kg

4, DIN 912 M6x40-12.9, couple de serrage 13,6 Nm + 10%; code BK 385

Hydrauliques

Fluide

Plage de température

Plage de viscosité v

Pression de service P, A,BetT
XetY

Débit maxi
Degré de pollution admissible
Temps de commutation

Fuite : Ap = 50 bar; v = 35 mm?/s

huile hydraulique suivant DIN 51524 / 51525
-25°Ca+70°C

2,8 a 400 mm?/s (2,8 a 400 cSt)

350 bar

minimale : 15 bar, maximale : 210 bar

jusqu’a 20 ml/mn par point de passage, en fonction du tiroir

130 I/mn Modele cranté 115 I/mn

NAS 1638 classe 7-9, a atteindre avec f3,, > 75

Les temps de commutation dépendent de la pression de pilotage et de la vitesse de
la montée en pression / de la réduction de la pression de pilotage Les valeurs de réfé
rence pour I'activation et la coupure sont respectivement de 20 ms et de 30 ms.

D3DP.PM6.5MM
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Codification

Distributeurs a commande directe
Série D3DP

D

Taille Commande Modele
DIN NG10
CETOP 05 Type de Joints Indice d
NFPA D05 tiroir | naice de
fabrication
Distributeurs facultatif lors
de la commande
Code | Commande Code | Matiére
P hydraulique N NBR
v FPM
Code | Type de tiroir Code Modele Description
3 positions Al B 2 positions de commutation (pour tiroirs & 2 positions).
a 0 b B Position initiale par ressort en position "b".
- - PTIT La commande donne la position "a".
1| XE b
_ _ 2 positions de commutation.
2 [XIH]EIH]I[I c Position initiale par ressort en position "0".
- - La commande donne la position "a ou b".
3 [XE%HHE:HIH 2 po_s_itior)s_ _de commutation (pour tir_o_irs a 2 pos"itigns).
D Position initiale par crantage en position "a" ou "b".
4 - - Position repos non déterminée.
DXTTHE M
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
5 - B Position initiale par ressort en position "0".
[ZE—{'EH—M E ’nn La commande donne la position "a".
6 [ZBTHE”_{D] 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
F ,nu Position initiale par ressort en position "b".
7 m}:{ﬁ;ﬂ};ﬂm m La commande donne la position “0".
1'_ _-1 . nu 2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
8 H ‘ Position initiale par ressort en position "a".
HL—HE]I—" M — La commande donne la position "b".
9 [DIH]EHT{[Z} 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
K N Position initiale par ressort en position "0".
10 m‘ﬂ La commande donne la position "b".
_ _ nn 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
11 M M 4 | Position initiale par ressort en position "a".
[XE’M_M La commande donne la position "0".
A OO
12| [ XHalE ]
14 [Z]];ﬂEH:ﬂ:D] Les symboles suivants sont uniguement applicables aux tiroirs 8 et 9
- - 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
15 [ZE_M_UE] E nn‘ Position initiale par ressort en position "0".
_ _ La commande donne la position "b".
16
[ZIX]EE‘{'E 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
F nn‘ Position initiale par ressort en position "a".
2 positions La commande donne la position "0".
a_ b 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
20 [XE_HI[I K nn Position initiale par ressort en position "0".
> W La commande donne la position "a".
26 H}_ﬂm 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
_ M ’nu Position initiale par ressort en position "b".
30 [ZIH]I[I La commande donne la position "0".

Autres modeles de tiroir uniquement sur demande. Tiroirs 20, 26 et 30 pour positionnement B, D ou H seulement.
D3DP.PM6.5MM
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Distributeurs a commande directe
Caractéristiques de débit / dimensions Série D3DP

Caractéristiques de débit
Les caractéristiques de débit sont identiques a celles de la valve standard D3DW.

Dimensions

85

.

30

33,5 70

-t 121 -

@]

La face de raccordement destinée a recevoir la valve doit  Planéité : 0,01 mm sur 100 mm , maximum admissible
satisfaire aux exigences suivantes : Rugosité : Rmax 6,3 um, maximum admissible

D3DP.PM6.5MM
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Notes

D4P-D11P.PM6.5MMP
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Généralités

Distributeurs a commande hydraulique
Série D4D-D11P

Les distributeurs @ commande hydraulique avec tiroir
coulissant servent au contr6le directionnel des débits. Le
tiroir coulissant principal est mis surla position de commu-
tation souhaitée parla pression de pilotage via les orifices
X et Y et maintenu en position par des butées, des
crantages ou des ressorts.

Lapression etle débit de pilotage influencent fortementle
mode de commutation du tiroir coulissant principal.

La pression de pilotage minimale doit étre assurée au
niveau du distributeur pour toutes les conditions de ser-
vice.

Caractéristiques
* Série de valves D+* fabriquée mondialement par
Parker.

» Distributeurs 4 voies / 3 positions et 4 voies / 2 posi-
tions pour montage sur blocs ou sur embases.

» Oirifices d'utilisation pouvant étre chargés jusqu’a
350 bar.

Attention : suivant le sens de déplacement souhaité

du tiroir, les orifices X etY servent a la commande et au
drainage.

Plans de pose

=

Série Taille nominale Plan de pose

DIN NG16 DIN 24340 Forme A16 o OO0 M
D4 CETOP 7 ISO 4401 | e,
NFPA D07 CETOP RP 121 Uoxg N T !
NFPA D07 0 ._@9_@:
& B e O
DIN NG25 DIN 24340 Forme A25 | ‘@ @ Py
D9 CETOP 8 ISO 4401 ! !
NFPA D08 CETOP RP 121 Y, @ @ !
NFPA D08 & oo o]
O O o J
DIN NG32 DIN 24340 Forme A32 ‘ <@ ‘® o ‘

D11 CETOP 10 ISO 4401 =~ = My
NFPA D10 CETOP RP 121 ‘ L ‘

NFPA D10 ‘ xo (&) (8)

D4P-D11P.PM6.5MMP
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Codification

Distributeurs a commande hydraulique
Série D4P - D11P

D

P

| I
- Série |
Distributeur Série Type de tiroir Modele
Code | Diameétre | Taille de valve
4 20 mm DIN NG16
9 32 mm DIN NG25
11 50mm DIN NG32
Code Symbole Symbole
a 0 b avec transfert
Tiroirs 3 positions
Y A e
1 T T T OT TIT T
2 | Dl DA
Al | DAL T
3 T AT lIT T
Dl o] | DAL
4 T Tl
I T T T
5 T | >< |T TH( TH )HT H Code Fonction Description Série
T T avec tiroir 3 positions
6 T by
= - Position initiale par ressort
- g - en position "0" D**
7 >< [ T H |><|H|THHH H C La commande donne la
— — position "a" ou "b"
9 H H |><| =1 =1 >< Position initiale par ressort
[ ! [ Hn en position "0" P D**
E | W La commande donne la
n | DA | DA
T T 1T Positiort\_initi%Ie par ressort
en position "b" -
T T F % La gqmmande donne la D
| et | DA -
Positio_r;_initi%le par ressort
B LI en position "0" o
15 | ><| | H HT H K nnx La gommande donne la D
L INNE NN 205 position "b"
| >< H—‘ H H >< \Va Rt Positiort\_initiale par ressort
= en position "a" o
16 T 1L M nnx La gqmmande donne la D
— T T J position "0"
)|( )|(
21 | />,< | | H | >,< Indexé en position repos | sauf
Tl hN il A B R sur 0" ou "b" D11
54 | >< |H >< % Indexé en position repos sauf
S sur "0" ou "a"
56 ><LL|TL| |><LLLLLLTL| > — b1
LTI T IO T LT avec tiroir 2 positions
T T AL B Positiortl_initi?)le par ressort
58 L\ >< l T en position "b" "
T B % La gc_)mmande donne la D
PIT position "a"
s | DAL DAHE HHIT
| Indexé en position repos sauf
Tiroirs 2 positions D ’nnK sur"a’ ou "b" D11
a b
20 | >< H H >< Position initiale par ressort
en position "a" .
11 H N‘ La commande donne la D
position "b"
2 T 1 1 1
/rlr ol T
30 >< t—1

D4P-D11P.PM6.5MMP
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Codification

Distributeurs a commande hydraulique

Série D4P - D11P

2
I

Passage du Joints Accessoires Indice de
fluide pilote fabrication
Code Modele Série
sans | valve standard sans accessoires D**
7 temporisation de la commutation D**
en sortie
8 réglage de course, coté B SD""1u1f
9 réglage de course, coté A sauf
D11
10 contréle de fin de course, coté A D**
1 contréle de fin de course, c6té B D**
55 contr6le de fin de course, D**
coté AetB
60 temporisation de la commutation D**
en alimentation
66 contrble de position initiale dans D**
le sens A
80 contrdle de position initiale dans D*
le sens B
» 88 contrble de position initiale dans D**
Code| Matiére lessens AetB
N NBR 89 réglage de course dans les deux
\Y FPM sauf
sens D11
D4P-D11P.PM6.5MMP
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Distributeurs a commande hydraulique

Caractéristiques Série D4P - D11P
Caractéristiques
Générales
Construction valve directionnelle & tiroir coulissant
Commande hydraulique
Position de montage indifférente, de préférence horizontale
Température ambiante -25 °C...+50 °C
Taille nominale DIN 24.340 16 25 32
CETOP 7 8 10
NFPA D07 D08 D10
Plan de pose DIN 24340 A16-A25-A32 / ISO 4401 / CETOP RP 121-H / NFPA D07-D08-D10
Poids [kg] 9,0 17,0 66,0
Hydrauliques
Fluide huile hydraulique suivant DIN 51524 / 51525
Plage de température -25°Ca+70°C
Plage de viscosité v 2,8 2 400 mm?/s (2,8 & 400 cSt)
Degreé de pollution admissible NAS 1638 classe 7-9, a atteindre avec f3,, > 75
Pression de service orifices P A B;T,X,Y 350 bar
Fuites a v = 35 mm [s]
par passage Ap =175 bar jusqu’a 60 ml/mn env. 140 ml/mn env. 1.000 ml/mn
= 350 bar env. 200 ml/mn env. 800 ml/mn env. 5.000 ml/mn
Débit nominal [I/mn] 300 700 2000
Pression de pilotage 5 bar mini
Débit de pilotage en X Symbole de commutation b (0)
Y Symbole de commutation a (0)

D4P-D11P.PM6.5MMP
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Courbes Ap/Q

Distributeurs a commande hydraulique
Série D4P - D11P

Perte de charge (Dp/Q)

Associés aux tableaux, les diagrammes ci-dessous indiquent
la perte de charge (résistance Dp/Q) pour les différents tiroirs
coulissants en fonction du débit.

(Exemple, voir a droite)

Numéros de courbes pour la valve D4

On recherche la perte de charge avec un débit donné pour
une valve de la série D4 (code de tiroir 1) et passage de P vers
B. Dans la colonne code de tiroir du tableau pour code 1, on
trouve lidentification 1 pour la courbe concernant le passage
de P vers B. La courbe numéro 1 dans le diagramme repré-
sente la perte de charge a un débit donné.

Code Numéro de courbe
de P-A P-B P-T AT B-T Diagramme de perte de charge valve D4
tiroir D4 D4 D4 D4 D4 10 9 8
=14 4
1 1 1 - 4 5 3 / // va ,
2 1 2 6 4 6 %12 17 7 6
3 1 2 - 5 6 210 [V S/ )5
4 1 1 5 5 o / /1 / A4
£ Y4 s 3
5 2 2 3 5 s 8 777 = ]
6 1 5 ) 3 6 £ 6 y7 7 1 Z
7 1 1 6 4 5 = V.4
& /.4
9 2 9 8 7 10 S 4 =
[%]
11 1 1 - 4 5 8 ,
14 1 1 6 4 5 o
15 1 2 - 4 6 |
16 > o 3 5 50 100 150 200 250 300
20 3 5 3 5 Débit Q [I/min]
20 3 5 3 5
21 2 8 2 -
26 3 5 - -
26 3 5 - : Diagramme de perte de charge valve D9
30 2 3 6 7
80 2 8 6 ’ 1098 7 6 5 4
54 2 3 6 7 — 14 [ /X / T/ /
56 1 1 4 - S 10 1777 77 743
58 1 1 3 4 & [/ S/ /S
777 7 7 ¥ 74
%9 ! ! : S 3 10 7] X7 77
61 1 2 5 6 £ g ) 777
5 S A
Numéros de courbes pour les valves D9 et D11 £ 6 G777
c 7
Code Numéro de courbe % 4 ///’ 7
de P-A P-B P-T AT B-T o o Z
tiroir o
D9 |D11| D9 | D11 | D9 | D11 | D9 | D11 | D9 | D11 I
100 200 300 200 250 00 700
113 |5 2|5 - 3 | 4|5 1 Débit Q[l/min]
2|2 |5 | 1] 5] 15|38 ] 4]5s 1
3 | 4 - 2| - -l - 3] - |68 -
4| 4 3| - -l -3 ]| - |s -
5 | 1 2 | - -l - 4| - |5 -
3 2 f o ‘3‘ : g : Diagramme de perte de charge valve D11
9| 4 | 3| 8|3 | 9| 2|43 |10]1 5 43 2
1| 3 2 - - | 3 5 - =14 VAY.VARyAeL
14 | 1 2 | - 8 - | 3 - | 5 - S 190 ///ﬁ/ ////
153 3 N N S B I A - 7 77 177
16 | 3 - 3 - - 4 - |5 - = 10 b 77 ¥ 7
20 | 6 5 5| 5 - | 6 3 |8 - *§ 8 // // //
20| 6 | 5| 5|5 -6 | 3]s 5
o1 £ S A 77
5 | - |10 - 8- ] -] 568 777 17
30| 3 |5 | 2]|+5 - 13|45 1 5 4 7
30| 3 5 | 2| 5 - |3 4 |5 1 @ e //
54 | - 5 - | 5 - - 4 1 2 2
o
56 s |- | : 4 : e
58 51 - |5 - 4 1 400 800 1200 1600 2000
59 5 -1 8 - 4 1 Débit Q[l/min]
D4P-D11P.PM6.5MMP
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Distributeurs a commande hydraulique

Dimensions Séries D4P et D9P
D4P
Do 0 & D) ©®
Al ] ) A
QDo g &% © i
A +1\j+
NN A r\ﬁ"\’i ©
) NN /@ffﬂ j o : E
e D © ew@)*
o=
i ol
& i J TR = ]E
; Hit
|
. i F
|l ‘ ELB
L/ L )
165

La face de raccordement destinée a recevoir la valve doit satisfaire

aux exigences suivantes :
Planéité :
Rugosité :

D9P
Q} | QD' L & {DV

155

116

0,01 mm sur 100 mm , maximum admissible
Rmax 6,3 um, maximum admissible

Vis de fixation :

Couple de serrage :
Kit d’étanchéité :

255(Contrble de position initiale)

4 x M10 x 60, DIN 912, 12.9
2 x M6 x 55, DIN 912, 12.9
15 Nm

NBR = SK-D41VW-70

FPM = SK-D41VW-V70

La face de raccordement destinée a recevoir la valve doit satisfaire

aux exigences suivantes :
Planéité :
Rugosité :
D4P-D11PPM6.5MMP

0,01 mm sur 100 mm , maximum admissible
Rmax 6,3 um, maximum admissible

(¢ @ \
1 7 & S E
- PAsy
L AW
] . ]
L y 7 AR, H
- S Y, ‘E
306 @
1 ]
L L
Bie T
SIS s
S im i | Epm=
W W
76 230

Vis de fixation :
Couple de serrage :
Kit d’étanchéité :

319

6 x M12 x 75, DIN 912, 12.9

100Nm
NBR = SK-D91VW-70
FPM = SK-D91VW-V70

m Hydraulics
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Dimensions

Distributeurs a commande hydraulique
Série D11P

D11P

>
©

309 o

o
=

&
&
&

A
\o/

254

198

]

l-{ 59—~
[T
(LT

318

La surface de la face de raccordement pour la valve doit satisfaire aux

exigences suivantes :

Planéité : 0,01 mm sur 100 mm , maximum autorisé
Rugosité : Rmax 6,3 um, maximum autorisé

D4P-D11P.PM6.5MMP

Vis de fixation :

408 (Contrdle de position initiale)

6 x M20x90, DIN 912, 12.9

Couple de serrage : 530Nm

Kit d’étanchéiteé :

NBR = SK-D111VW-70
FPM = SK-D111VW-V70

@]
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Notes

D1VC-D.PM6.5MM
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Caractéristiques

Distributeurs & commande directe
Série D1VC / D1VD

D1VC/D1VD est un distributeur a 3 chambres avec tiroir
coulissant 4 voies / 2 positions. La commande est méca-

nigue par poussoir a galet.

Caractéristiques

Générales

Construction

Taille nominale

Plan de pose

Position de montage
Température ambiante
Poids

Vis de fixation

valve directionnelle a tiroir coulissant

DIN NG6 / CETOP 03 / NFPA D03

DIN 24340 A6/ ISO 4401 / CETOP RP 121-H / NFPA D03

indifférente, de préférence horizontale

-25 °C...+50 °C

1,6 kg

4, DIN 912 M5x30-12.9, couple de serrage 8,1 Nm + 10%; code BK 375

Hydrauliques

Fluide

Plage de température

Plage de viscosité v

Pression de service P, AetB
T

Débit maxi
Force de commande
Degré de pollution admis

Fuite : Ap = 50 bar; v = 35 mm?/s

huile hydraulique suivant DIN 51524 / 51525
-25°C a+70°C

2,8 a 400 mm?/s (2,8 a 400 cSt)

350 bar

10 bar

jusqu’a 10 ml/mn par point de passage, en fonction du tiroir
80 I/mn

107 N

NAS 1638 classe 7-9, a atteindre avec f3,, > 75

D1VC-D.PM6.5MM
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Codification

Distributeurs a commande directe

Série D1VC / D1VD

D 1 \'}

Distributeur Taille Commande Modele Joints Course de Indice de
DIN NG 6 commande fabrication
CETOP 3 facultatif lors
NFPA D03 de la commande
Distributeur a 3 Type de tiroir
chambres
Code Modeéle Code | Matiére Code Modéle
galet perpendiculaire N NBR sans standard
C a la face de
raccordement v FPM P05 réduite
galet paralléle &
D ja face de raccordement
Code | Type de tiroir Code Modéle Description
2 positions Al 1B 2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
B Position initiale par ressort en position "b".
a b PTTT La commande donne la position "a".
1 [ZE_HI[I 2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
H N Position initiale par ressort en position "a".
2 [XIH]]:H La commande donne la position "b".
D1VC-D.PM6.5MM
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Caractéristiques de débit / dimensions

Distributeurs & commande directe
Série D1VC / D1VD

Le diagramme représente la perte de charge par point de
passage en fonction du débit pour tous les tiroirs repré-
sentés.

Pour la lecture des valeurs dans le diagramme, il con-
vient tout d’abord de rechercher dans le tableau le nu-
méro de courbe pour le tiroir sélectionné dans la position
souhaitée.

Caractéristiques de débit

w
o

Position ,b“ Position ,a“
Tiroir P->A B->T P->B A->T
1 3 1 3 1
2 4 2 4 2

) N
S

Perte de charge [bar]
7

10

Dimensions
Modele "H" 6
-
T ; A
% |%| 019 O~
I
S | N R . T B Iy AN Mo
T [ of il ?
| sl &y [l©——6
~ [
127,4 2%
168 - 46
Standard | Course réduite Dépl. Pour D1VD
(PO5) f N avant Galet rotation
. co_urse 90°
Déplacement —”t\[:// utile

avant course 2mm 0Omm

utile

Course

Course 9,1 mm 7,1 mm utile

utile

Dépassement Dépassement
de la course 11,1 mm 11,1 mm de la course
utile utile

La face de raccordement destinée a recevoir la valve doit
satisfaire aux exigences suivantes :

Planéité : 0,01 mm sur 100 mm , maximum admissible
Rugosité : Rmax 6,3 um, maximum admissible

D1VC-D.PM6.5MM

Modéle "B"

Débit [I/min]
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D1DL.6.5MM
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Distributeurs & commande directe

Caractéristiques Série D1DL

D1DL est une valve directionnelle a 5 chambres, tiroir
coulissant 4 voies/3 positions ou 4 voies/2 positions,
commandée par levier a main.

La commande manuelle par levier peut étre installée au

choix sur le c6té A ou le c6té B. Le modele trois positions
est a centrage par ressorts ou a 3 positions crantées. La

valve a levier a main résiste a 'eau de mer.

Caractéristiques

Générales

Construction

Taille nominale

Plan de pose

Position de montage
Température ambiante
Poids

Vis de fixation

valve directionnelle a tiroir coulissant

DIN NG6 / CETOP 03 / NFPA D03

DIN 24340 A6 /1SO 4401 / CETOP RP 121-H / NFPA D03

indifférente, de préférence horizontale

-25 °C...+50 °C

1,4 kg

4, DIN 912 M5x30-12.9, couple de serrage 8,1 Nm + 10%; code BK 375

Hydrauliques
Fluide
Plage de température
Plage de viscosité v
Pression de service P, AetB
T
Fuite : Ap = 50 bar; v = 35 mm?/s
Débit maxi
Degré de pollution admissible

huile hydraulique suivant DIN 51524 / 51525
-25°C a+70°C

2,8 2 400 mm?/s (2,8 & 400 cSt)

350 bar

10 bar

jusqu’a 10 ml/mn par point de passage, en fonction du tiroir
80 I/mn
NAS 1638 classe 7-9, a atteindre avec j3,, > 75

D1DL.6.5MM
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Codification

Distributeurs a commande directe
Série D1DL

D 1
| | |

Distributeur Taille Commande Modele Joints Indice de
DIN NG 6 | fabrication
CETOP 3
NFPA D03 Code | Matiere
Distributeur a 5 . N NBR
chambres Type de tiroir v o
Code Modele Code | Type de tiroir Code Modtle Description
L | levier amain, 3 posoitionsb o —AL1B 2 positions de commutation (pour tiroirs & 2 positions).
c6té B de la a B _n“ Position initiale par ressort en position "b".
valve 1 E‘ﬂ'ﬂ PUIT La commande donne la position "a".
IeS/Si:;n;?nrgi)n _ _ o | 3 positions de commutation. N
iel ’ 2 [XIH]EIH]I[I W1\ | Position initiale par ressort en position "0".
LB | cotéAdela - - ¢ 2 Lo o] La commande donne la position "a" ou "b".
valve - .
4 [XETH_”I” ! o 2 positions de commutation (pour tiroirs & 2 positions).
D “‘nn_ Position initiale par crantage en position "a" ou "b".
9 [D:[H]E[HIZ] Position repos non déterminée.
2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
. % Position initiale par ressort en position "0".
2 positions E —Hn La commande donne la position "a".
a b - . L -
- 2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
Q
20 [ZE_{D] H || b| 1 |Position initiale par ressort en position "a".
La commande donne la position "b".
o | 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
K nn_ Position initiale par ressort en position "0".
La commande donne la position "b".
- 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
N Position initiale par ressort en position "a, 0 ou b".
— | Position repos non déterminée.
o | 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
R “‘nn Position initiale par ressort en position "0 ou b".
— | Position repos non déterminée.
o . 2 positions de commutation (pour tiroirs & 3 positions).
s L lalofY Position initiale par ressort en position "a ou 0".
Position repos non déterminée.
Les symboles suivants sont uniqguement applicables au tiroir 9
‘ o | 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
E o] Position initiale par ressort en position "0".
— | La commande donne la position "b".
o 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
K 1 ]a]o] Position initiale par ressort en position "0".
La commande donne la position "a".
o . 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
R nn“‘ Position initiale par crantage en position "0" ou "a".
— Position repos non déterminée.
o | 2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
S nn_ Position initiale par crantage en position "b" ou "0".
Position repos non déterminée.
D1DL.6.5MM
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Distributeurs & commande directe
Caractéristiques de débit / dimensions Série D1DL

Caractéristiques de débit
Les caractéristiques de débit sont identiques a celles de la valve standard D1VW (voir).

Dimensions

D1DL

148

52

51 108,5 30,5
159

D1DLB

i
—\/
3)

)

- a
\)\K\\ 26,5 7/( )
N\ ||

148

66,5

22
I

51 73,5 65,5

116

@]

La face de raccordement destinée a recevoir la valve doit ~ Planéité : 0,01 mm sur 100 mm , maximum admissible
satisfaire aux exigences suivantes : Rugosité : Rmax 6,3 um, maximum admissible
D1DL.6.5MM
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Caractéristiques

Distributeurs & commande directe
Série D3DL

D3DL est une valve directionnelle a 5 chambres, tiroir
coulissant 4 voies / 3 positions ou 4 voies / 2 positions,

commandée par levier a main.

Le levier a main peut étre installé au choix sur le c6té A
ou le c6té B. Des modeles a ressort de recentrage et
crantés sont disponibles. La valve a levier a main résiste

al'eau de mer.

Caractéristiques

Générales

Construction

Taille nominale

Plan de pose

Position de montage
Température ambiante
Poids

Vis de fixation

valve directionnelle a tiroir coulissant

DIN NG10/ CETOP 05/ NFPA D05

DIN 24340 A10/1SO 4401 / CETOP RP 35-H / NFPA D05

indifférente, de préférence horizontale

-25 °C...+50 °C

5,0 kg

4, DIN 912 M6x40-12.9, couple de serrage 13,6 Nm + 10%; code BK 385

Hydrauliques

Fluide

Plage de température

Plage de viscosité v

Pression de service P, A et B
T

Fuite : Ap = 50 bar; v = 35 mm?/s

Débit maxi

Degré de pollution admis

huile hydraulique suivant DIN 51524 / 51525
-25°C a+70°C

2,8 2 400 mm?/s (2,8 & 400 cSt)

350 bar

10 bar

jusqu’a 20 ml/mn par point de passage, en fonction du tiroir
130 I/mn
NAS 1638 classe 7-9, a atteindre avec j3,, > 75

D3DL.6.5MM
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Distributeurs a commande directe
Codification Série D3DL

D 3| |D
| | | |

Distributeur Taille Commande Modeéle Joints Indice de
DIN NG 10 fabrication
CETOP 5
NFPA D05

Code Iz
Distributeur 4 5 Matiere

chambres

Type de tiroir N NBR

\') FPM

——

Code | Modgle Code | Type de tiroir Code Modéle Description

levier & main, 3 positions
coté B de la 0 b B

m

2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
Position initiale par ressort en position "b".
La commande donne la position "a".

I.
=

0
-

a
we 'l || BEEEm
LB | (standard) ) ) 3 positions de commutation.

levier a main, 2 [ZIH]EIH]I” c Position initiale par ressort en position "0".
coté Adela La commande donne la position "a ou b".

valve _ _
4 2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
[Z]}THEH}'”I[I Position initiale par crantage en position "a" ou "b".

Position repos non déterminée.

O
ES
B
< |
Lo

o | XIHEIT

2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
Position initiale par ressort en position “0".
La commande donne la position "a".

2 positions de commutation (pour tiroirs a 2 positions).
Position initiale par ressort en position "a".
La commande donne la position "b".

LI VAVARH "

2 positions

2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
Position initiale par ressort en position “0".
La commande donne la position "b".

w | KETD | | &

2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
Position initiale par crantage en position "a“, "0", ou "b".
Position repos non déterminée.

2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
Position initiale par crantage en position "0" ou "b".
Position repos non déterminée.

=)
Es
=
=]
Lo

2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
Position initiale par crantage en position "a" ou "0".
Position repos non déterminée.

(7]
Io
=
=
E.—

Les symboles suivants sont uniqguement applicables au tiroir 9

2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
Position initiale par ressort en position "0".
La commande donne la position "b".

E o]b]

2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
Position initiale par ressort en position "0".
La commande donne la position "a".

A
I O
=
=]

2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
Position initiale par crantage en position "0" ou "a".
Position repos non déterminée.

=]
I.
= |
=
E_

2 positions de commutation (pour tiroirs a 3 positions).
Position initiale par crantage en position "b" ou "0".
Position repos non déterminée.

(7]
E
©
]
|

D3DL.6.5MM
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Distributeurs & commande directe
Caractéristiques de débit / dimensions Série D3DL

Caractéristiques de débit
Les caractéristiques de débit sont identiques a celles de la valve standard D3DW (voir).

, _
D3DL <|;\> } @ @ (\9
| o | 7~
i
/f/’_/
b
/

Dimensions 15°

174

Ay M |
515 \ ||| |
gl i
© : Rk |
) — L
| || i |
~ e |
| Y tj ili |
- 75 _ B 1285 a0
163,5
. 220 _
D3DLB
b2
|
I
I
I
l
l
= ' i

86

‘ 75 - 94 -

@ -

La face de raccordement destinée a recevoir la valve doit  Planéité : 0,01 mm sur 100 mm , maximum admissible
satisfaire aux exigences suivantes : Rugosité : Rmax 6,3 um, maximum admissible
D3DL.6.5MM

i
Y
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Notes

D4I-91b.PM6.5MM
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Générales

Distributeurs & commande manuelle

Série DAL - DOL

Les distributeurs a commande manuelle avec tiroir coulis-
sant servent au contréle directionnel des débits. Le tiroir
coulissant principal est mis surla position de commutation
souhaitée par le levier a main et maintenu en position par

des butées, des crantages ou des ressorts.

Caractéristiques

e Série de valves D* fabriquée mondialement par

Parker.

* Distributeurs 4 voies / 3 positions et 4 voies / 2 posi-
tions pour montage sur blocs ou sur embases.

 COirifices d’utilisation pouvant étre chargés jusqu’a

350 bar.

Plans de pose

S

Série Taille nominale Plan de pose
T e o
DIN NG16 DIN 24340 Forme A16 1o O Q :
1Y s R d
D4 CETOP 7 ISO 4401 | Y
NFPA D07 CETOP RP 121 Lo NTTY !
NFPA D07 0 ._@_@_q:
S D e O
DIN NG25 DIN 24340 Forme A25 | @ Sy
D9 CETOP 8 ISO 4401 ! , |
NFPA D08 CETOP RP 121 S @ @ !
NFPA D08 @ o O O

D4I-9lb.PM6.5MM
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Distributeurs a commande manuelle
Codification Série DAL - D9L

D P
| | | |

Distributeur Série Commande Série Type de tiroir Modele

Code Diameétre | Taille de valve
4 20 mm DIN NG16
9 32 mm DIN NG25

Code Modeéle
levier a main,
L cété B de la
valve
(standard)
LB |levier a main,
coté Adela
valve
Symbole Symbole
Code a y 0 b avec transfert
Tiroirs a 3 positions
— R Code Fonction Description
A B | D e e
7T I OT 7T T avec tiroir 3 positions
> >< HH H |><|H|H|HH H Position initiale par
o | ressort en position "0".
T T Cc La commande donne
3 | >< | \_‘ H H >< = la position "a" ou "b".
T T T1I —_—
Position initiale par
T T E ' nn ressort en position "0".
4 ot — La commande donne
L LM TIT la position "a".
AT DAL T i
ressort en position "b".
5 T g K F _ﬂﬂ La cor,n,marrw)de donne
la position "0".
o | DI |[D/IET T
T DT T K nn Q | ressort en position "0".
‘ . —\ | La commande donne
)

>< ] 1] la position "b".
CHTI Position initiale par

I
7 | LA
ressort en position "a".

J‘J‘|><| |T l| - |i J‘| - |><| i {_acom.mal:]g"edonne
9 n H B H a position "0".
Indexé en position
"0" ou "b"

X
ES
=
=
Lo

Tiroirs a 3 positions

20 | >< H H ><: © Indexé en position
I1I S _nn "0" ou "a"

26 E LA avec tiroir 2 positions
Il 1 )| T o —
Al 1B Position initiale par
ressort en position "b".

@)
30 >< | >< | H H H B |[la]s] La commande donne

PT TT la position "a".

Q Indexé en position repos
Hn_ a" ou"b"

Position initiale par
o | ressort en position "a".
H BR La commande donne

la position "b".

D4I-91b.PM6.5MM
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Distributeurs & commande manuelle

Codification Série D4L - D9L
[ |
Passage du Joints Indice de
fluide pilote fabrication

Code| Matiere
N NBR
Vv FPM

Code Modeéle L/LB
Entrée Sortie
5 - interne
Pression a l'orifice T < 10 bar
2 | - externe
Pression a l'orifice T > 10 bar

D4I-9lb.PM6.5MM
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Caractéristiques techniques

Distributeurs a commande manuelle

Série DAL - DOL

Caractéristiques

Générales

Construction
Commande

Position de montage
Température ambiante

valve directionnelle a tiroir coulissant
manuelle

indifférente, de préférence horizontale
-25 °C...+50 °C

Taille nominale DIN 24.340 16 25
CETOP 7 8
NFPA D07 D08
Plan de pose DIN 24340 A16-A25/1SO 4401 / CETOP RP 121-H / NFPA D07-D08
Poids [kg] 9,0 17,0
Hydrauliques
Fluide huile hydraulique suivant DIN 51524 / 51525
Plage de température -25°C a+70°C
Plage de viscosité v 2,8 2 400 mm?/s (2,8 & 400 cSt)
Degré de pollution admis NAS 1638 classe 7-9, a atteindre avec f3,, > 75
Pression de service PA BT 350 bar avec drain externe
T < 10 bar avec drain interne
Fuites a v = 35 mm [s]
par passage Ap =175 bar jusqu’a 6o ml/mn env. 140 mi/mn
= 350 bar env. 200 mi/mn env. 800 mli/mn
Débit nominal [/mn] 300 700
D4I-91b.PM6.5MM
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Courbes Ap/Q

Distributeurs & commande manuelle
Série DAL - D9L

Perte de charge (Ap/Q)

Associés aux tableaux, les diagrammes ci-dessous indiquent
la perte de charge (résistance Ap/Q) pour les différents tiroirs
coulissants en fonction du débit.

(Exemple, voir a droite)

Numéros de courbes pour la valve D4

Code Numéro de courbe
de P-A P-B P-T AT B-T
tiroir D4 D4 D4 D4 D4
1 1 1 - 4 5
2 1 2 6 4 6
3 1 2 - 5 6
4 1 1 - 5 5
5 2 2 - 3 5
6 1 2 - 3 6
7 1 1 6 4 5
9 2 9 8 7 10
20 3 5 - 3 5
20 3 5 - 3 5
26 3 5 - - -
26 3 5 - -
30 2 3 - 6 7
30 2 3 - 6 7

Numéros de courbes pour la valve D9

Code Numéro de courbe
de P-A P-B P-T AT B-T
tiroir|  pg D9 D9 D9 D9
1 3 2 - 3 5
2 2 1 1 3 5
3 4 2 - 3 6
4 4 3 3 5
5 1 2 4 5
6 2 2 4 6
7 3 1 7 3 5
9 4 8 9 4 10
20 6 5 - 6 8
20 6 5 6 8
30 3 2 3 5
30 3 2 3 5

D4I-9lb.PM6.5MM

On recherche la perte de charge avec un débit donné pour
une valve de la série D4 (code de tiroir 1) et passage de P vers
B. Dans la colonne code de tiroir du tableau pour code 1, on
trouve lidentification 1 pour la courbe concernant le passage
de P vers B. La courbe numéro 1 dans le diagramme repré-
sente la perte de charge a un débit donné.

Diagramme de perte de charge valve D4

— 10 9 8
g b /////
g1 177 g
© 10 /Y / )5
® yy4V4 pAE7 b
F= Yy 4 s,
o 77 7 Z 2
£ 6 p Sy
kS A
S 4 /v
o 2
* I
50 100 150 200 250 300
Débit Q [I/min]
Diagramme de perte de charge valve D9
1098 7 6 5 4
T4 /717 7177
S 4, /1777 7 7 7 43
g [/ /AN S/ ///%
2 10 VYAV S &I
° NS
€ g S S A
2 V/ VI B S/ S4
£ 6 Y/ SIS 7
.g 4 /////////
° 2 Z
* I
100 200 300 200 250 00 700
Débit Q [I/min]
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Dimensions

Distributeurs a commande hydraulique
Séries DAL et DIL

D4LB

@

L T T TN

@]

—
|

La face de raccordement destinée a recevoir la valve doit satisfaire
aux exigences suivantes :
Planéité : 0,01 mm sur 100 mm , maximum admissible

Rugosité : Rmax 6,3 um, maximum admissible

DOLB

Vil S o
l m‘ }\T
O Ay |
42 165

4 x M10 x 60, DIN 912, 12.9
2 x M6 x 55, DIN 912, 12.9
15 Nm

NBR = SK-D4L-60

FPM = SK-D4L-V60

Vis de fixation :

Couple de serrage :
Kit d’étanchéité :

@]

La face de raccordement destinée a recevoir la valve doit satisfaire
aux exigences suivantes :
Planéité : 0,01 mm sur 100 mm , maximum admissible

Rugosité : Rmax 6,3 pm, maximum admissible
D4I-91b.PM6.5MM

W M-
\\. 7 Q l:
cerar
S5 g i -
L4 LY
-—76 230

Vis de fixation : 6 x M12 x 75, DIN 912, 12.9

Couple de serrage : 100Nm
Kit d’étanchéité : NBR = SK-DIL-60
FPM = SK-D9L-V60

m Hydraulics

2-84



Distributeurs a commande pilotée

Générales Série D3-D11

Les distributeurs a commande pilotée avec tiroir coulis-
sant servent au contréle directionnel des débits. Le tiroir
coulissant principal est mis surla position de commutation

souhaitée par la pression de pilotage et maintenu en
position par des butées, des crantages ou des ressorts.

A=

<
o]
oy

—H

La pression et le débit de pilotage ont une

influence importante surle mode de commutation du tiroir
coulissant principal. Pour garantir une commutation sdire,
il convient de choisir un passage du fluide pilote adapté a

I'utilisation.

La pression de pilotage minimale doit étre assurée au
niveau du distributeur dans toutes les conditions de
service.

Caractéristiques

e Série de valves D* fabriquée mondialement par
Parker.

e Distributeurs 4 voies / 3 positions et 4 voies / 2 posi-

tions pour montage sur blocs ou sur embases.
* Valves pilotées avec pilotage NG6.

ngn)
IIIII-IIIIII W

I
 COirifices d’utilisation pouvant étre chargés jusqu’a
350 bar. \ 4

* Commande électrique par électro-aimants a bain
d’huile pour courant continu ou alternatif.

* Pour les séries D4 et D8/9, ce qui suit est également
applicable :
Clapet piloté dans le canal P au choix.

Plans de pose

Série Taille nominale Plan de pose
DIN NG 10 DIN 24340 Forme A10 T 2 8l
D3 CETOP 5 ISO 4401 o %@é[ o
NFPA DO5H CETOP RP121 Lo &
NFPA DO5SH Le_ %!
DIN NG 16 DIN 24340 Forme A16 B T o
D4 CETOP 7 ISO 4401 OO
NFPA D07 CETOP RP121 | ‘o1
NFPA D07 e YY)
° 0 20O,
DIN NG 25 DIN 24340 Forme A25 l@’@“@)e o
D8/9 CETOP 8 ISO 4401 ! x !
NFPA D08 CETOP RP121 Ly !
(6
NFPA D08 & q@®@® 1
0 0 o0
DIN NG 32 DIN 24340 Forme A32 ‘ A A
D11 CETOP 10 ISO 4401 @ ‘@ o, ‘
NFPA D10 CETOP RP121 ‘
NFPA D10 N ‘

D3-D11.PM6.5MM
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Distributeurs a commande pilotée

Codification Série D3-D11
| ! |
A Série )
Distributeur PI:\?(t;aGge Série  Type de tiroir Modéle
Code | Diametre | Taille de valve
3 11 mm DIN NG 10
4 20 mm DIN NG16 -
8 26mm | DIN NG25 Code Série
9 32 mm DIN NG25 D D3
1 50 mm DIN NG32 Vv D4, D8/9, D111
Symbole Symbole Série
Code a 0 b avec transfert
Tiroirs & 3 positions
TT TTC I T
o Y e Y
T T T OT TIT T
2 | Dalblt] (DRI e
s | Dalalt) DA [T | o
T SN il s D8/9
sauf
4 ;:T I jiz T)(T|l b
T TITx L
s | DALE T DL 0TI o] . o i
T T LT Code Fonction Description Série
6 ; pTH ; | /. )P . | sauf avec tiroir 3 positions
AR SIS e Positon nitalopar | D
— — Kk
D8/ c ressort en position "0".
T1 TT
o | Lo DA [[EH[HIHDY | o
[] [] Positiotn initiale_tparuou
ressort en position Dses
O N PO sauf E m La commande donne
o | DAL [DECN D S| oslalole, | jcommends
= = Positiotn initiale_tpar"b“
ressort en position
14 g Hjl i |><|HHT|HH H DDg‘/lg F Lacom.mar?dedonne D
la position "0".
15 T L ITE 1L D4 Position initiale par
AL AL ool [t K S omeatis domne. |
T WL IL T D4 la position "b".
16 = ——
DA A R Podon e par—
ressort en position "a
T TTTIT T M La cor_n_marﬁ)de donne D
21 | >,< ) | sawf la position "0"
/Tl 7l | (o1 1l 7l 1] | D11 -
v Indexé en position sauf
03 R Indexé,en sau
54 T T D11
T T TJT 1L T Indexé en position
AIEE T | on s e s
T D3 avec tiroirs 2 positions
58 T D11 P
A B Posmotn |n|t|a|e,tpar"b"
ressort en position
59 2; 1 I I LX_H_M_HE D3 B La com_marﬁ)de donne D
D11 PTT la position "a".
Tiroirs 2 positions ‘ Indexd it
W] ndexé en position
b * D Indexs,en p sauf
A i I
Positiﬂn initialetpar" .
ressort en position "a ‘
=00 |IE || S | o
la position "b".
30 ; | ; H| D*

D3-D11.PM6.5MM
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Distributeurs a commande pilotée

Codification Série D3-D11
[ I
Passage du Joints Tension Variantes Accessoires Indice de
fluide pilote de I'électro- d’électro-aimants fabrication
aimant Raccordement
L Code Modele Série
I’électro-aimant
sans | valve standard sans accessoires D**
2 pilotage avec controle de pression| p**
7 temporisation de la commutation D**
en sortie
f
8 réglage de course, coté B %aﬂ
9 réglage de course, coté A %a;.;f
10 contréle de fin de course, cété A D**
1 contréle de fin de course, cété B D**
55 contr6le de fin de course, D**
coté AetB
60 temporisation de la commutation D**
en alimentation
66 contrble de position initiale dans D**
le sens A
80 contréle de position initiale dans D**
le sens B
88 contréle de position initiale dans D**
lessens AetB
89 réglage de course dans les sauf
deux sens D11
Code| Matiére Code Description
N NBR électtro-jlin:jant
v EPM sans standar
sans variantes
E protection Ex
EEx me Il
sans
T commande
manuelle
de secours
w protégé contre
Code| Tension les projections d’eau
A 24V 50 Hz .
Code Description
R | 24V60Hz P
Code| Entrée Sortie 110V 50 Hz avec annetcteur
suivan
1 interne  externe Y [120V 60 Hz P DIN 43650
T |220V 50 Hz
AF/PG11
2 externe  externe 240V 60 Hz 7
« lapet K 12 V= o boite a bornes avec
3 clape = extrémités de cables
piloté externe J 24 V= lib
4 ) : D 120 V= lores
interne  interne U 98 V= w* avec embase
5 externe  interne G 198 V= de connecteurs
sans connecteur
6* clgpgt . protection Ex
piloté interne E classification

*Possible uniquement avec
D4 et D8
D3-D11.PM6.5MM

* les connecteurs doivent
étre commandés séparément.

dans le
prochain tableau
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Caractéristiques techniques

Distributeurs a commande pilotée

Série D3-D11

Caractéristiques

Générales

Construction
Commande
Position de montage

valve directionnelle
électro-aimant

a tiroir coulissant

indifférente, de préférence horizontale

Température ambiante -25 °C...+50 °C
Taille nominale DIN 24.340 10 16 25 32
CETOP 5 7 8 10
NFPA DO5H D07 D08 D10
Plan de pose DIN 24340 A10-16-25-32 / ISO 4401 / CETOP RP 121-H / NFPA D05-D07-D08-D10
Poids 2 aimants [kg] 6,6 10,3 18,5 68,0
Hydrauliques
Fluide huile hydraulique suivant DIN 51524 / 51525
Plage de température -25°Ca+70°C
Plage de viscosité v 2,8 2 400 mm?/s (2,8 a 400 cSt)
Degré de pollution admissible NAS 1638 classe 7-9, a atteindre avec f3,, > 75
Pression de service Drain externe orifices P A B;T X 350 bar orifice Y maxi 100 bar
interne P, A, B; X 350 bar orifices T, Y maxi 100 bar
Fuites a v = 35 mm [s]
Pilotage 30 ml/mn avec Ap 350 bar
Etage principal/passage Ap =175 bar jusqu’a 20 ml/mn  jusqu’a 60 mi/mn env. 140 ml/mn env. 1.000 ml/mn
= 350 bar env. 100 ml/mn env. 200 mi/mn env. 800 ml/mn env. 5.000 ml/mn
Débit maxi [I/mn] 100 300 700 2000
Pression d’ouverture _ 4 4 _
Clapet piloté dans P [bar] voir également les diagrammes P/Q
Pression de pilotage 5 bar mini
Temps de commutation [ms] Position de commutation 0 — a ou b / position de commutation a ou b — 0
Pression de pilotage, 50 bar 59/35 95/70 150/170 470/ 390
électro-aimants cc 100 bar 55/35 75/ 65 110/170 320/ 390
250 bar 55/35 60 /60 90/170 90 /390
350 bar 54 /35 60 /60 86/170 200/ 390
Electro-aimant ca 50 bar 36742 55755 1307170 4707390
100 bar 35/42 45 /55 90/170 320/ 390
250 bar 35/42 33/55 70/210 210/390
350 bar 35/42 30/55 65 /200 200/390
Electriques
Facteur de service 100% ED
Classe de protection IP 65 suivant DIN 40050 (avec connecteur monté)
Type de branchement Embase connecteur suivant DIN 43650, option avec connecteur AF/PG11,
boite a bornes avec extrémités de cables libres, option avec connecteur Brad Harrison
Tensions (+ 10%) Maintien Appel
Courant continu Code Puissance Courant Puissance Courant
12V K 30W 25A - -
24V J 30W 1,25A - -
98 V U 30W 0,31A - -
198 V G 30W 0,15A - -
courant alternatif
110V 50 Hz / 120V/60 Hz Y 64 VA / 59 VA 0,58 A/0,49 A 231 VA /240 VA 21A/2,0A
220V 50 Hz / 240V/60 Hz T 68 VA /62 VA 0,31 A/0,26 A 231 VA /240 VA 1,056A/1,0A
D3-D11.PM6.5MM
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Courbes Ap/Q

Distributeurs a commande pilotée
Série D3-D11

Perte de charge (Ap/Q)

Associés aux tableaux, les diagrammes ci-dessous indiquent
la perte de charge (résistance Ap/Q) pour les différents tiroirs
coulissants en fonction du débit.

(Exemple, voir a droite)

Numéros de courbes pour les valves D3 et D4

Numéro de courbe

Code
de P-A P-B P-T A-T B-T

tiroir| p3 | p4 | D3 |D4 | D3 | D4 |D3 | D4 |D3 | D4
1 3 1 3 1 - - 1 4 2 5
2 4 1 4 2 5 6 1 4 1 6
3 - 1 - 2 - 5 - 6
4 3 1 3 1 - 1 5 1 5
5 - 2 - 2 - - 3 - 5
6 3 1 3 2 - - 2 3 3 6
7 - 1 - 1 - 6 - 4 - 5
9 5 2 7 9 8 8 1 7 6 10
1|3 1 3 | 1 - -] 4 13 5
14 - 1 1 - 6 - 4 - 5
15 | - | 1 R T B
16 | - 2 -] 2 - - 3 | - 5
20 | 4 3 4 5 - 2 3 5 5
20 | 4 3 4 5 - 5 3 2 5
21 | 2 2 5 8 - 2 2 -
26 | 4 3 4 5 - - -
26 | 4 3 4 5 - - - - -
3 | 4 2 3 3 - 1 6 4 7
3 | 4 2 4 3 - 4 6 2 7
54 | 3 2 3 3 - 1 6 2 7
56 | 3 1 3 1 - 1 4 -
58 | 3 1 4 |1 - 1 3 |2 4
59 | 4 1 4 1 - 2 4 2 3
61 | - 1 2 - 5 | - 6

Numéros de courbes pour les valves D8/9 et D11

On recherche la perte de charge avec un débit donné pour
une valve de la série D3 (code de tiroir 1) et passage de P vers
B. Dans la colonne code de tiroir du tableau pour code 1, on
trouve lidentification 3 pour la courbe concernant le passage
de P vers B. La courbe numéro 3 dans le diagramme repré-
sente la perte de charge a un débit donné.

Diagramme de perte de charge valve D3

—_ 8 7 6
g"” 77 s
=10 /S
: V4 4
T g AV 4 5
£ .4 p
g6 7 /
=
S 4
@
£ 2
\
20 40 60 80 100
. Débit Q [I/min]
Diagramme de perte de charge valve D4
— 10 9 8
3 14 /////
512 177 ;
210 /Y /S 715
° [/ /S 4
€ g Yy 4 s 3
3 S = ;
= p a4
° AN
S 4 /.4
@ =z
g 2
o
I
50 100 150 200 250 300

Débit Q [I/min]

Diagramme de perte de charge, valve D8/9
1098 7 6 5 4

Code Numéro de courbe = 14 /////// // /// 3
- - X K 5 g, /
ti:;;r P-A P-B P-T A-T B-T %12 ///////// ///;/%
) / /1
D8/9 | D11 | D8/9| D11 | D8/9 | D11 |D8/9 | D11 | D8/9 | D11 5 10 V77 X7 710777
F= S S
113 |5 2] 5| - 3 | 4|5 | 1 g ///;/ / ; ; A
2 | 2 5 1 5 1 5 | 3 4 |5 1 £
3| 4 2 - 3 6 | - ° 6 ///;/// L
4 | 4 3| - | -] -3 5 | - 3 4 A =
5 1 2 - - - 4 5 - o o Z
6 | 2 2 | - . - | 4 6 . o i
7|3 1 7 3 5 -
o | 4 3 s | 3 o | 2| 4 3 | 10 ] 100 200 300 200 250 00 700
1 3 5 i} ] j 3 5 ) . Débit Q[l/min]
Diagramme de perte de charge valve D11
14 | 1 2 | - 8 - |3 5 - 5 4 3 5
15 3 3 - - - 4 5 - = 14 7 7 7 11
ol ol alal ol lalalal | am I
20|6 | 5| 5| 5 - - |6 | 3|8 - =
2 | 6 5 51 5 - - | 6 3 |8 - o 10 VAV /ARy a4
T A/ N/
21 5 - 10 - - - 3 - - - = 8 7 7/ 7
30| 3 |5 | 2|5 - - | 8| 4|5 1 2 //// / /é
30 | 3 5 2| 5 - - | 3 4 |5 1 £
54 | - 5 5 - - 4 1 S ° Y/ amy a4
5 4 x
56 | - 5 5 - - 4 - 2 —— //
58 | - 5 5 - - 4 1 ® 2
59 | - 5 5 - - 4 1 o _?P/’/
400 800 1200 1600 2000
D3-D11.PM6.5MM Débit Q[I/min]
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Clapets pilotés / Passage du fluide pilote

Distributeurs a commande pilotée
Série D3-D11

Clapet piloté dans le canal P
Pour les valves a circulation sans pression et alimenta-
tion interne du fluide de pilotage, il est nécessaire d’ins-
taller un clapet piloté dans le canal P pour créer la pres-
sion de pilotage minimale. La différence de pression du

Diagramme de perte de charge D4

clapet piloté (voir courbes) doit étre ajoutée a celle de la
valve principale. Les distributeurs avec clapet piloté in-
terne sont livrables pour les séries D4 et D8/9.

Diagramme de perte de charge D8

2 pd 210
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3 ~ T g
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Dimensions

Distributeurs a commande pilotée
Séries D3_et D4_

D31DW

La face de raccordement destinée a recevoir la valve doit satisfaire

aux exigences suivantes :

175

— 70 —~

Planéité : 0,01 mm sur 100 mm , maximum admissible
Rugosité : Rmax 6,3 um, maximum admissible

D41VW

30

94 94

Vis de fixation :
Couple de serrage :
Kit d’étanchéité :

@]

4 x M6 x 40, DIN 912, 12.9
15 Nm

NBR = SK-D31 DW-75
FPM = SK-D31DW-V75

@

La face de raccordement destinée a recevoir la valve doit satisfaire

aux exigences suivantes :

228
— .
e ..+
o
(o)
59— J \
AL i
1 " i !‘ =
S
E‘; R unt lue
Jotb a2l 7 ’
63— 165
255(Controle de position initiale)

Planéité : 0,01 mm sur 100 mm , maximum admissible
Rugosité : Rmax 6,3 um, maximum admissible

D3-D11.PM6.5MM

Vis de fixation :

Couple de serrage :
Kit d’étanchéité :

4 x M10 x 60, DIN 912, 12.9
2 x M6 x 55, DIN 912, 12.9
15 Nm

NBR = SK-D41VW-70
FPM = SK-D41VW-V70
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Distributeurs a commande pilotée

Dimensions Séries D8/9 et D11_
D81VW,
D91VW

O—0— O

@

.

4 574

70

— 77

ISl

1

La face de raccordement destinée a recevoir la valve doit satisfaire  Vis de fixation :

aux exigences suivantes :

Planéité : 0,01 mm sur 100 mm , maximum admissible

Rugosité : Rmax 6,3 pm, maximum admissible

OO

D111VW

e

,
21980,

S ]

347

198

Couple de serrage :
Kit d’étanchéité :

319

6 x M12 x 75, DIN 912, 12.9

100Nm

NBR = SK-D81VW-70
SK-D91VW-70

FPM = SK-D81VW-V70
SK-D91VW-V70

I

ai |a

.

N

59—+
[T
[T 1

_79047

La face de raccordement destinée a recevoir la valve doit satisfaire  Vis de fixation :

aux exigences suivantes :

Planéité : 0,01 mm sur 100 mm , maximum admis
Rugosité : Rmax 6,3 um, maximum admis

D3-D11.PM6.5MM

Couple de serrage :
Kit d’étanchéité :

408(Controle de position initiale)

318

6 x M20x90, DIN 912, 12.9
530Nm

NBR = SK-D111VW-70
FPM = SK-D111VW-V70

m Hydraulics
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Distributeurs

Connecteurs DIN 43650 Accessoires
, Connecteur Figures Référence de commande
Modele vissé Circuit Noir gris
Connecteur DIN 43650, AF PG 9 Fig. 1 5001710 5001711
Classe de protection IP65 pour tensions jusqu’a 250 V PG 11 5001716* 5001717*
Connecteur avec insert pour diodes électroluminescentes 24 V cc e't:ilg: 13 5001571 5001572
1g.
PG 11 9
Connecteur avec insert lumineux 120 V ca Fig. 1 5001573 5001574
Connecteur avec insert lumineux 230 V ca et Fig. 4 5001575 5001576
Connecteur avec insert pour diodes électroluminescentes 24 V cc F;f 1 5001708 5001709
et circuit de coupure etFig. 5
Connecteur avec insert redresseur
Redresseur a 4 diodes silicium en circuit en pont.Varistor, c6té PG 11 Fig. 1 5001737 5001738
courant alternatif pour protéger les diodes contre les crétes de ten- et Fig. 6
sion jusqu’a 230 V ca
Connecteur avec décharge et Fig. 2 5001723 5001724
couvercle transparent 9-
Inserts pour connecteurs 5001723 et 5001724 Circuit Référence de commande
Pont redresseur jusqu’a 230 V ca 7 5001727
Lampe 230 V ca 4 5001730
Pont redresseur avec lampe 120 V ca 8 5001733
Pont redresseur avec lampe 230 V ca 8 5001734
*Les valves avec le code P sont livrées avec ces connecteurs.
Fig. 1 Fig. 3 Fig. 5 Fig. 7
PG 9=-50 9 '9 '9 ig
PG11=~53 + + ~
_ [T] 1 1
N4 N
Fa YN Fa _ i
> 2
S) 1 2
. ® ® + :
SN
a8
| 05
[N
Fig. 2 Fig. 4 Fig. 6 Fig. 8
) ~72 ~ ~
1
&
2
S) 1 2 e 1 2
@ + + -
N
3

Accessoires.PM6.5MM
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Distributeurs
Connecteur M12x1, boites a bornes Accessoires

Connecteur M12x1

Le connecteur coudé pour M12x1 est un modele a 5 broches. Les connexions dans le connecteur sont vissables.
Le connecteur peut étre tourné 4 x 90°.

A
[ [ - — Iz
— - B s
©
1 - F— ©
0
& I
[sp)
|
I
P Référence de commande :
o8 5004109
A
x
A —
o —
N b=
Y
A
Boitiers
m m W
=, Seg I W 0
b ipipe =
Avec voyant de signalisation et plaque a bornes
Code:Cet5 Avec prise Brad Harrison
Code: Cetb

C—1 .
e
Avec voyants de signalisation et prise
Brad Harrison Code: Cet5etb
pansy panny

=%

Brad Harrison 3-broches

Brad Harrison 5-broches

Accessoires.PM6.5MM
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Armatures lubrifiées

Distributeurs
Accessoires

Pour D1VW / D1DW (sans 8W et "Soft Shift")

Electro-aimants c.a.

Avec embase Code W

pour prise DIN

Avec fils libres Code C

(courant alternatif)

i

Electro-aimants c.a.
(courant alternatif)

Avec embase Code W

pour prise DIN

Avec fils libres Code C

Tension Référence de commande bobines avec Référence de commande, tube
Code de Embase Extrémités Embase d'électro-aimant
la bobine connecteur de commande | connecteur
Volt/Hertz D1vw de céble D1DW T 105 bar T =210 bar
D1DW Ecrou
12 V= K 1301516 - 1301762
24 V= J 1301517 1301522 1301761
98 V= U 1301692 - 1301763 697633 697717 1301609
196 V= G 1301854 - 1301764
110 V/50 Hz, 120 V/60 Hz Y 702714/2S 702715/2S - 697632 697714 697981
220 V/50 Hz, 240 V/60 Hz T 702714/3S 702715/3S -
*variante d’électro-aimant, code H
Pour D1VW - 8W
Tension Référence de commande bobines avec Référence de commande, tube
Code de Embase d'électro-aimant
la bobine connecteur
Volt/Hertz M12x1 DESINA T =210 bar Ecrou
24V= J 5004232 5004234 5004235 5004233 1301609
Pour D1VW Soft Shift sur demande
Pour D3W / D3DW
Tension Référence de commande bobines avec Référence de commande, tube
Code de Embase Extrémités Embase d'électro-aimant
la bobine connecteur de commande connecteur T=105bar | T =210 bar
de cable
Volt/Hertz D3W D3DW Ecrou
12 V= K 1860152-K 1860156-K 1860156-K
24 V= J 1860152-J 1860156-J 1860156-J - 1860163 1860167
98 V= U 1860152-U 1860156-U 1860156-U
196 V= G 1860152-G 1860156-G 1860156-G
110 V/50 Hz, 120 V/60 Hz Y 691750 691740-1 - 1300666 130 | 1710*702743
220 V/50 Hz, 240 V/60 Hz T 693987 691743-1 -
*variante de tube d’électro-aimant, code H
Autres modéles sur demande.
Accessoires.PM6.5MM
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Joints toriques et kits d’étanchéité

Distributeurs
Accessoires

Joints toriques pour face de raccordement (code de commande pour 1 unité)

Valve Valve Orifices Dimensions Nombre * Code NBR Code de FPM
Taille nominale| Modele @ interne x section du tore

DIN NG 6 D1V P,A BT 9,25 x 1,78 4 2-012 N 552-90 2-012 V 747-75

D1D X, Y 4,47 x 1,78 2 2-008 N 552-90 2-008 V 747-75

DIN NG10 D3 P,A BT 12,42 x 1,78 5 2-014 N 552-90 2-014 V 747-75

X, Y 10,82 x 1,78 2 2-013 N 552-90 2-013 V 747-75

DIN NG 16 D4 P,A BT 21,89 x 2,62 4 2-118 N 552-90 2-118 V 747-75

X, Y 10,82 x 1,78 2 2-013 N 552-90 2-013 V 747-75

DIN NG 25 D8 P,A BT 29,82 x 2,62 4 2-122 N 552-90 2-122 V 747-75

XY 20,29 x 2,62 2 2-117 N 552-90 2-117V 747-75

DIN NG 25 D9 P,A BT 34,59 x 2,62 4 2-126 N 552-90 2-126 V 747-75

X, Y 20,29 x 2,62 2 2-117 N 552-90 2-117 V 747-75

DIN NG 32 D11 P,A BT 53,57 x 3,53 4 2-227 N 552-90 2-227 V| 747-75

X, Y 14,00 x 1,78 2 2-015 N 552-90 2-015V 747-75

* Nombre par kit

Kits d’étanchéité (face de raccordement et intérieur)

Code de commande pour taille de valve et plans de pose
Valve |Matiere
Série D1V D1D D3 D3D D31D D4 D8 D9 D11
D**W | NBR SK- SK- SK- SK- SK- SK- SK- SK- SK-
Electro- D1VW-70 | D1DW-75 D3W-30 D3DW-40 | D31DW-75 | D41VW-70 | D81VW-70 | D91VW-70 | D111VW-70
aimant
FPM SK- SK- SK- SK- SK- SK- SK- SK- SK-
D1VW-V70| D1DW-V75| D3W-V30 | D3DW-V40 |D31DW-V75 | D41VW-V70 | D41VW-V70 |D91VW-V70| D1VW-V70
D**P | NBR SK- SK- SK- SK- SK-
hydr. D1VP-70 - - D3DP-35 - D41VW-70 - D91VW-70 | D111VW-70
FPM SK- SK- SK- SK- SK-
D1VP-V70 - - D3DP-V35 - D41VW-V70 - D91VW-V70| D1VW-V70
D*L/LB | NBR SK- SK- SK- SK-
Levier a - D1DL-75 - D3DL-35 - D4L-60 - DIL-60 -
main FPM SK- SK- SK- SK-
- D1DL-V75 - D3DL-V35 - D4L-Ve0o - DIL-V60 -
Accessoires.PM6.5MM
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Distributeurs
Plans de pose

Taille nominale 6 : Plan de pose suivant Taille nominale 10 : Plan de pose suivant

DIN24340-A6 DIN24340-A10
24 78
66.8
62
65 54"
40.5* 50.8
~—330—~ 37.3
~—302—~
«215—~>
—12.7 =
0.75* . 4 . . —
¢ 4 ( 2N ‘ D ] 3.2 | ;
5.1 - Y ' o
31 15‘ Ljow% gfo ; @ Yé)é::¢ 0 ; '-'i“’ | :
: : x i i P X
o) 1 x®+® | | g & | B
.0 o 46 i , !
' o ©® oo AR TR
- . S B & ! |
M5 prof.10 —»7.8«— \ @4prof. 4 4 —_— 1
L M6 prof. 12
Taille nominale 16 : Plan de pose suivant
DIN24340-A16
410 112
101.6*
88,1
76.6*
65.9
50
34.1*
18.3" Pion de positionnement @4 prof. 12
" IS AU S ER AU NN A g
o 1
o :3 ! {}/ 77'
BRI a S |
‘;EL‘;% H{}L 20 -8 |8
O Gy
| - %\‘/ NI |
| O —_— ) r

Pion de positionement @4 prof. 6 M6 prof. 12| M10 prof. 20

Les cotes identifiées par * sont + 0,1mm
Toutes les autres cotes sont + 0,2mm

Lochbilder.PM6.5MM
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Distributeurs
Plans de pose

Taille nominale 25 : Plan de pose suivant
DIN 24340-A25

12 142
130.2*
112.7
100.8
94.5*
77"
53.2*
29.4* Pion de positionnement
17.5 '@ 7.5x prof. 12
2| |
VAR A ‘
o2 | TINT /] |
| T ) [ P K\Y ‘
| AR |
© N
o[ ®| R | |
o } 1.2 8
\
|1 X \ \
| Jan) A B |
| |
| |
| d ‘
. - 1
Pion de positionnement &7.5x prof. 12 M12x prof. 24
d (A,B,T,) pour série 8:0327
d(P,) pour série 8:026.5
d(P,A,B,T) pour série 9:032
Taille nominale 32 : Plan de pose suivant
DIN 24340-A32 20 210
190.5*
168.3*
147.6*
114.3*
82.5
76.2*
41.3* Pion de positionement
L @7.5x prof. 12
© -
o 4 Y 4
~ L - o )|
2 o |
0|8 | ﬁ !
<
S T\ |/ P |
i T TH
© !
0 o - - [ —
ol=2|Q 1.2 | =)
Rle7|= | 50 | S
| YANRTER i
|
| LI\ i
ax WP ) g
N\ N |
Pion de positionnement @7.5x prof. 12 M20x prof. 40

Les cotes identifiées par * sont + 0,1mm

Toutes les autres cotes sont + 0,2mm
Lochbilder.PM6.5MM
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